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Feldbusmodul (Modbus) fur Ventilatorkonvektoren,
Klimakonvektoren, Heiz- und Klimagerate

Operating Instructions, Mounting & Installation

Field bus module (Modbus) for fan coil convectors,
climate control convectors, heating and air
conditioning units
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Module bus de terrain associé au régulateur Modbus
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Herzlichen Gliickwunsch!

Sie haben ein deutsches Qualitdtsprodukt erworben.
Congratulations!

You have bought a German quality product.

Félicitations!

Vous avez fait I'acquisition d’un produit allemand de qualité.
MpumuTe Hawwm nosppaenexua !
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(@ THERMASREG® FM010

Das THERMASREG® FM 010 ist ein kommunikativer Einbauregler fir Klimakonvektoren oder Klima- oder Heizgeréte (fur bis zu 3 Ventilatorstufen
und fir je ein Heizungs- und Kihlungsventil). Er kann entweder unabhangig oder in Verbindung mit einem tubergeordneten Regelgerat (SPS/DDC oder
Soft-SPS) oder einem Gebaudeleittechniksystem (z.B. RcWare Vision) oder einem anderen Uberwachungs- Steuerungs- und Datenerfassungssystem
betrieben werden, das als Modbus Master geeignet ist. Als Einzelraumgerat wird der MBR 010 oder MBR 011 eingesetzt.

TECHNISCHE DATEN:

Leistungsaufnahme: ... 24V AC (£10%)
700mVA + Peripheriegerate (ca. 5VA)
Messbereich: ..o, -20..+50°C
Sensorgenauigkeit: ... nach DIN IEC751, Klasse B
Eingange: ..o 2x DI fur einen potentialfreien Kontakt,
24V AC, 15mA
AUSGENGE: ... 2x Halbleiterrelais fir AC Last, Nullschaltung, 24V AC, max. Schaltstrom 0,4 A;

empfohlene thermische Stellglieder sind Siemens STA71, Danfoss TWA (24 V-Typen);
3x Relais 230V/5A

Kommunikation: ..o, mit dem Raumgerat:
RS8485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Master

mit dem Gebaudeleittechnik-System:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Slave

ABMaBe: ..o 75 x 90 x 24 mm (ohne Halterung)
104 x 90 x 24 mm (mit Halterung)

elektrischer Anschluss: ............. 0,14-1,5mm?, tiber Schraubklemmen

Montage: mittels 2 Schrauben,
optional DIN Hutschienenadapter

Il (nach EN 60730)
.IP 20 (nach EN 60529)

NOPMEN: ..o CE-Konformitat, elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 61 326 + A1 +A2,
EMV-Richtlinie 89/336/EWG,

Schutzklasse:

Schutzart.

FUNKTION:

Der Regler kommuniziert mit einem Raumgeréat uber einen zugeordneten Bus (K2+, K2-). Das Raumgeréat erfasst die Raumtemperatur. Sollwertein-
stellung mittels Drehknopf und Ubernahme der Sollwertvorgabe in den Betriebsmodus durch kurzen Druck auf den Knopf oder ber das Menii. Die
Raumtemperatur wird im Bereich von -20°C bis +50°C gemessen. Die erfassten und eingegebenen Werte werden durch einen Pl-Regelalgorithmus
verarbeitet. Am Ausgang befinden sich pulsbreitenmodulierte Zweiweg-Thyristoren (PWM TRIAC) zur Ansteuerung der Thermoventile.

Diese Regler sind zum Betrieb in einer normalen und chemisch nicht-aggressiven Umgebung vorgesehen. Sie bedirfen keinerlei Wartung oder
Instandhaltung. Sie werden mit zwei Schrauben auf einer ebenen Flache befestigt, z.B. auf dem Ventilatorkonvektor-Kérper oder auf einer Installati-
onsplatte. Die Halterungen kénnen entfernt werden und ein optional erhaltlicher DIN Hutschienenadapter kann unten am Regler angebracht werden.

Der Regler beinhaltet eine Echtzeit-Uhr mit einem Wochenprogramm-Schalter (6 Umschaltvorgange pro Tag). Dieser schaltet zwischen 3 Betriebs-
zusténden um: Normaltemperatur, Temperaturabsenkung und AUS. Der Regler hat zwei digitale Eingange fir einen Anwesenheitssensor (Zugangs-
kartenleser, passiven Infrarotsensor, etc.) sowie fr einen Fensterkontakt oder Taupunktsensor (schaltet auf AUS). Beide Kontakte kénnen als Offner
und SchlieBer benutzt werden. Die Auswahl erfolgt tber die Konfigurationssoftware.

Die Ventilatorstufen werden entweder automatisch (bei Regelabweichung oder besser tber einen PID Regler-Ausgang) oder manuell geregelt (wenn
diese Funktion eingestellt ist). Drei LEDs zeigen die korrekte Funktion an: Grin (PWR) Lifter-Stromversorgung OK, Rot (TX1) - Dateniibertragung an
den Gebaude-Bus und Rot (TX2) - Dateniibertragung an das Raumgerat. Oben befinden sich vier DIP Schalter: K1 Bus End und INIT zur Einstellung
der werksseitigen Standardwerte.

Der Regler kommuniziert mit dem Geb&udeleittechnik-System tber einen RS485 Bus mit Modbus RTU und kann deshalb in Verbindung mit vielen
Regelsystemen eingesetzt werden. Siehe Variablen-Liste (Modbus-Tabelle] im gesonderten Dokument Handbuch Raumgerate und Regler,
Ubertragungsprotokoll. Ein weiterer Bus K2 kommuniziert mit dem Raumgerat. Zur Konfiguration und Inbetriebnahme des Geréats dient eine Konfigu-
rationssoftware, welche unter www.spluss.de kostenlos heruntergeladen werden kann.

Typ/WG1 Einsatz
FMO010 Feldbusmodul (Modbus) fiir Ventilatorkonvektoren
Hinweis: Als Einzelraumgeréat wird der MBR 010 oder MBR 011 eingesetzt.
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G Versorgungsspannung
GO Referenzpunkt - Versorgungsspannung
K1+  Kommunikation - Geb&udeleittechnik-System +
K1-  Kommunikation - Geb&udeleittechnik-System -
K2+ Kommunikation - Raumgeréat +
K2-  Kommunikation - Raumgeréat -
DI1 Eingang - Anwesenheit
(schaltet Absenkung/Normaltemperatur)
D12 Eingang - Fensterkontakt
(schaltet Normaltemperatur/Absenkung - AUS)
G Spannung fur Eingange und Ausgange
GO Spannung fur Eingdnge und Ausgéange -
Referenzpunkt
DO1  Ausgang Heizungsventil (G, gegen GO)
DO2 Ausgang Kihlungsventil (G, gegen GO)
COM Gemeinsamer Kontakt fir @1, Q2, Q3
a1 Ventilatorkonvektor-Relaisstufe 1
Q2 Ventilatorkonvektor-Relaisstufe 2
Q3 Ventilatorkonvektor-Relaisstufe 3
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(@ THERMASREG® FM 020

Der THERMASREG® FM 020 ist ein kommunikativer Einbauregler zur Temperaturregelung von Klimakonvektoren oder Heizungs- und Liiftungsge-
raten. Ausgestattet ist er mit vier analogen Ausgéangen, vier digitalen Eingdngen (Anwesenheit, Fensterkontakt, Partytaste, 2-Rohriberwachung)
und vier digitalen Ausgéngen (Belegungsplan siehe Datenblatt). Er kann entweder unabhangig oder in Verbindung mit einem tGbergeordneten Regel-
gerat (SPS/DDC oder Soft-SPS) oder einem Gebaudeleittechniksystem (z.B. RcWare Vision) oder einem anderen Uberwachungs-Steuerungs- und
Datenerfassungssystem betrieben werden, das als Modbus Master geeignet ist. Fir den manuellen Eingriff und fir die Raumtemperaturmessung
wir ein analoges Raumgerat benutzt, z.B. unser RTF_PT1000_D5.

TECHNISCHE DATEN:

Leistungsaufnahme: ... 24V AC (+10%)
700mVA + Peripheriegerate (ca. 5VA)

EiNgaNge: ...coviiiiiiiciciiccie 4x DI fur einen potentialfreien Kontakt,
24V AC, 15mA (Anwesenheit, Fensterkontakt, Umschalter, Party-Modus)

4x Al 20..1600 Ohm (Raumtemperatur, Sollwert, Ventilatorstufe, Reserve)

AUSGENGE:......orimeieiinens 2x Halbleiterrelais fiir AC Last, Nullschaltung,
24V AC, max. Schaltstrom 0,4 A

2x Zweiweg-Thyristoren (TRIAC),
24V AC, max. Schaltstrom 0,4 A,
empfohlene thermische Stellglieder sind Siemens STA71, Danfoss TWA (24 V-Typen)
3x Relais 230V /5A (3 Ventilatorstufen)
2x A0 0..10V, max. Ausgangsstrom 10mA,
Kurzschlussstrom-Begrenzung auf 20mA.
Last (analoge Ausgénge]: ............. 10kOhm, max. Strom 10mA,
Ausgange sind kurzschlussfest, begrenzt auf 20mA
Kommunikation:........cccccoeviiiiciinnn mit dem Raumgerat:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Master

mit dem Gebaudeleittechnik-System:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Slave

AbMaBE: ... 113 x 90 x 24 mm (mit Halterung)
elektrischer Anschluss: ............... 0,14-1,5mm2, iiber Schraubklemmen
Montage:. mittels 2 Schrauben,
optional DIN Hutschienenadapter
Schutzklasse:.....cccoovvcciviiiccicnins Il (nach EN 60 730)
Schutzarti ... IP 20 (nach EN 60529)
NOPMEN: ..o CE-Konformitat, elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 61 326 + A1 +A2,

EMV-Richtlinie 89/336/EWG, Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG

FUNKTION:

Der Regler kommuniziert mit einem analogen Raumgerat (welches einen Pt1000 Temperatursensor, Sollwerteinstellung und Ventilatorstufen-Umschal-
tung enthalt) in Raumen, fir welche Ul... Raumgeréate mit Display nicht geeignet sind.

Alternativ (nicht in dieser Firmware-Version erhaltlich) kann ein kommunikatives Raumgeréat Gber einen zugeordneten Bus (K2+, K2-) verwendet werden.
Das Raumgerét erfasst die Raumtemperatur. Sollwert-Einstellung mittels Drehknopf und Ubernahme der Sollwertvorgabe in den Betriebsmodus durch
kurzen Druck auf den Knopf oder Gber das Menu. Die Raumtemperatur wird im Bereich von -20 °C bis +50 °C gemessen.

Die erfassten und eingegebenen Werte werden durch einen Pl-Regelalgorithmus verarbeitet. Am Ausgang werden 0..10V Signale fir analoge Stellglieder
sowie pulsbreitenmodulierte 24V AC Signale fur Zweiweg-Thyristoren (PWM TRIAC) zur Ansteuerung von thermischen Stellgliedern ausgegeben.

Diese Regler sind zum Betrieb in einer normalen und chemisch nicht-aggressiven Umgebung vorgesehen. Sie bedirfen keinerlei Wartung oder Instand-
haltung. Sie werden mit zwei Schrauben auf einer ebenen Flache befestigt, z.B. auf dem Ventilatorkonvektor-Kérper oder auf einer Installationsplatte. Die
Halterungen konnen entfernt werden und ein optional erhaltlicher DIN Hutschienenadapter kann unten am Regler angebracht werden.

Der Regler beinhaltet eine Echtzeit-Uhr mit einem Wochenprogramm-Schalter (6 Umschaltvorgange pro Tag). Dieser schaltet zwischen 3 Betriebs-
zustanden um: Normaltemperatur, Temperaturabsenkung und AUS. Der Regler hat zwei digitale Eingange fir einen Anwesenheitssensor (Zugangskarten-
leser, passiven Infrarotsensor, etc.) sowie fur einen Fensterkontakt oder Taupunktsensor (schaltet auf AUS). Beide Kontakte kénnen als Offner und
SchlieBer benutzt werden. Die Auswahl erfolgt tiber die Konfigurationssoftware.

Drei LEDs zeigen die korrekte Funktion an:

Grin (PWR) - Lifter-Stromversorgung OK,

Rot (TX1) - Datenubertragung an den Gebaude-Bus,
Rot (TX2) - Datentbertragung an das Raumgerat.

Innen befinden sich auf der Platine vier DIP-Schalter:
2x K1 Bus End, Reserve und INIT zur Einstellung der werksseitigen Standardwerte.

Der Regler kommuniziert mit dem Gebaudeleittechnik-System tber einen RS5485 Bus mit Modbus RTU und kann deshalb in Verbindung mit vielen Regel-
systemen eingesetzt werden. Siehe Variablen-Liste (Modbus-Tabelle) im gesonderten Dokument Handbuch Raumgerate und Regler, Ubertragungs-
protokoll. Ein weiterer Bus K2 kommuniziert mit dem Raumgerat. Zur Konfiguration und Inbetriebnahme des Geréats dient eine Konfigurationssoftware,
welche unter www.spluss.de kostenlos heruntergeladen werden kann.



Analoge Eingénge
Das Gerat besitzt vier passive analoge Eingange:

* Raumtemperatur (Pt1000 Sensor)

Sollwerteinstellung (Potentiometer 0..500 Ohm)

Stufenschalter fur Ventilatorkonvektor

Auto: 500 Ohm oder mehr (nicht angeschlossen)
Off: 100 Ohm oder weniger (kurzgeschlossen)
St1: 180 Ohm

St2: 270 Ohm

St3: 390 Ohm

Reserve (fur einen Pt1000 Sensor)
Dieser Wert hat keinen Einfluss auf die Regelfunktionen, er kann jedoch am Geb&audeleittechnik-System ausgelesen und angezeigt werden.

Wenn die Sollwerteinstellung mehr als 1500 Ohm erfasst (nicht angeschlossen), betragt der Korrekturwert O K.
Im Bereich von 0..500 Ohm kann der Korrekturwert in der Konfigurationssoftware eingestellt werden. Standardwerte sind -3,5..+3,5 K.

Analoge Ausgénge

Das Gerat besitzt vier passive analoge Ausgénge:

Die analogen Ausgange liefern ein 0..10V Signal zur Ansteuerung der Heizungs- und Kihlungsventile.

Das Referenzpotential von 0..10V ist gleich mit 24V AC Referenzpunkt GO.

Das gleiche Signal umgerechnet als 24V AC pulsbreitenmoduliert mit Optimierung fiir Thermoventile steht an DO1 und DO2 zur Verfligung.

Digitale Eingénge
Das Gerat besitzt vier potentialfreie digitale Eingange, die an 24V AC (der G - GO Spannung) betrieben werden:

Eingang - Anwesenheit, schaltet Normaltemperatur (Tag) /Absenkung (Nacht)

Eingang - Fensterkontakt, schaltet auf AUS (Absenkung) wenn das Fenster offen ist oder wenn bei Kihlbetrieb ein Taupunktsensor anspricht.

Eingang - Wechsler bei 2-Rohr-Analgen, meldet, dass dem Ventilatorkonvektor Kalt anstatt Warmwasser zugefuhrt wird.
Dieser wird an ein am Wasserzulauf installiertes mechanisches Thermostat angeschlossen.
Das Umschalsignal kann stattdessen auch ferngesteuert tiber den Bus eingestellt werden.

Eingang - Party-Knopf, zum Anschluss des Party-Knopfs.

Bei kurzzeitiger Betatigung schaltet der Regler fur eine Zeitdauer von 2 Stunden von Absenkung (Nacht) auf Normaltemperatur (Tag) um.
Danach schaltet er wieder zuriick auf Absenkung (Nacht).

Diese Funktion Gbergeht das Zeitschaltprogramm and wird selbst vom Fensterkontakt-Eingang ubergangen.

Digitale Ausgénge
Das Gerat besitzt vier digitale Ausgange:
Die Ventilatorstufen werden entweder automatisch (bei Regelabweichung oder besser tber einen Pl Regler-Ausgang) oder

manuell geregelt (wenn diese Funktion eingestellt ist). In der Konfigurationssoftware kénnen 1 bis 3 Ventilatorstufen ausgewahlt werden.
Gleichzeitig ist hochstens eine Schaltstufe aktiv. Zwischen den Umschaltstufen liegt eine Sicherheitspause von 1 s.

Die Halbleiterrelais-Hilfskontaktausgénge DO4 und DO5 sind fir zukinftige Anwendungen vorgesehen.
Sie kénnen jedoch tber den Bus ferngesteuert angesteuert werden - Modbus-Adresse siehe Modbus-Tabelle.

Typ/WG1 Einsatz
FMO020 Feldbusmodul (Modbus) fir Klimakonvektoren, Heiz- und Klimagerate
Hinweis: Fir manuellen Eingriff und Raumtemperaturmessung wird ein analoges Raumgerat benutzt.
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A1 Raumtemperatursensor, Pt1000 [e}] Ventilatorkonvektor-Relaisstufe 1
GO Bezugspotential (Erdung) a2 Ventilatorkonvektor-Relaisstufe 2
AlI2 Temperatureinstellung, Qa3 Ventilatorkonvektor-Relaisstufe 3
Potentiometer 0..500 Ohm
COM Gemeinsamer Kontakt fiur Q1, @2, @3
GO Bezugspotential (Erdung)
AI3 Stufenschalter fir
Ventilatorkonvektor D04 Halbleiterrelais-Ausgang DO4
GO Bezugspotential (Erdung) c4 Halbleiterrelais-Ausgang DO4
Al4 Eingang Temperatur - nicht belegt D05 Halbleiterrelais-Ausgang DO5
GO Bezugspotential (Erdung) C5 Halbleiterrelais-Ausgang DO5
GO Bezugspotential (Erdung] DO1  Ausgang Heizungsventil,
AO1  Ausgang Heizungsventil 0..10V pulsbreitenmoduliert (G gegen GO)
AD2  Ausgang Kihlungsventil 0..10V D02  Ausgang Kiihlungsventil,
pulsbreitenmoduliert (G, gegen GO)
. GO Gemeinsamer Referenzpunkt fir
K1+ Kommunikation - Versorgungsspannung, Eingange und Ausgénge
Gebaudeleittechnik-System, RS5485 +
. DI1 Eingang - Anwesenheit
K1-  Kommunikation -
Gebaudeleittechnik-System, RS485 - (schaltet Absenkung/Normaltemperatur)
K2+  Kommunikation — GO Gemeinsamer Referenzp.unkt fur
Raumgerét RS485 + Versorgungsspannung, Eingédnge und Ausgénge
K2-  Kommunikation - D2 Eingang - Fensterkontakt
Raumgerat RS485 - (schaltet Normaltemperatur /Absenkung - AUS]
G Versorgungsspannung 24V AC DI3 Eingang - Wechsler
GO Gemeinsamer Referenzpunkt fir GO Gemeinsamer Referenzpunkt far
Versorgungsspannung 24V AC Versorgungsspannung, Eingédnge und Ausgéange
TE Technische Erdung DI4 Eingang - Party-Schalter
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Die Gerate sind im spannungslosen Zustand anzuschlieBen. Der Anschluss der Gerate darf nur an Sicherheitskleinspannung erfolgen. Folgeschaden,
welche durch Fehler an diesem Geréat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen. Die Installation der Gerate darf nur
durch autorisiertes Fachpersonal erfolgen. Es gelten ausschlieBlich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Gerat gelieferten
Gerateetikettdaten, der Montage- und Bedienungsanleitung. Abweichungen zur Katalogdarstellung sind nicht zuséatzlich aufgefihrt und im Sinne des
technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung unserer Produkte maglich. Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen
alle Gewahrleistungsanspriche. Der Betrieb in der N&he von Geraten, welche nicht den EMV-Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der
Funktionsweise fihren. Dieses Gerat darf nicht fir Uberwachungszwecke, welche ausschlieBlich dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder
Verletzung dienen und nicht als NOT-AUS-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.

Die Gehause- und GehausezubehdrmaBe konnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.
Veranderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet.
Bei Reklamationen werden nur vollstandige Geréate in Originalverpackung angenommen.

L ise zum hanischen Ein- und Anbau:

Der Einbau hat unter Bericksichtigung der einschlagigen, fir den Messort giltigen Vorschriften und Standards

(wie z.B. SchweiBvorschriften usw.) zu erfolgen. Insbesondere sind zu berticksichtigen:

- VDE/VDI Technische Temperaturmessungen, Richtlinie, Messanordnungen fir Temperaturmessungen

- die EMV-Richtlinien, diese sind einzuhalten

- eine Parallelverlegung mit stromfiihrenden Leitungen ist unbedingt zu vermeiden

- es wird empfohlen abgeschirmte Leitungen zu verwenden, dabei ist der Schirm einseitig an der DDC/SPS aufzulegen.

Der Einbau hat unter Beachtung der Ubereinstimmung der vorliegenden technischen Parameter der Thermometer
mit den realen Einsatzbedingungen zu erfolgen, insbesondere:

- Messbereich

- zulassiger maximaler Druck, Stromungsgeschwindigkeit

- Schwingungen, Vibrationen, StéBe sind zu vermeiden (< 0,5 G)



©) Wichtige Hinweise

Als AGB gelten ausschlieBlich unsere sowie die giltigen ,Allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeugnisse und Leistungen der Elektroindustrie®
(ZVEI Bedingungen) zuztglich der Ergénzungsklausel ,Erweiterter Eigentumsvorbehalt®.

AuBerdem sind folgende Punkte zu beachten:

- Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

- Der Anschluss der Geréate darf nur an Sicherheitskleinspannung und im spannungslosen Zustand erfolgen. Um Schaden und Fehler am Geréat
(z.B. durch Spannungsinduktion) zu verhindern, sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden, eine Parallelverlegung zu stromfihrenden Leitungen zu
vermeiden und die EMV- Richtlinien zu beachten.

- Dieses Gerét ist nur fir den angegebenen Verwendungszweck zu nutzen, dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE,
der Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der 6rtlichen EVU zu beachten.

Der Kaufer hat die Einhaltung der Bau- und Sicherungsbestimmung zu gewahrleisten und Gefahrdungen aller Art zu vermeiden.

- Fur Mangel und Schaden, die durch unsachgemaBe Verwendung dieses Gerates entstehen, werden keinerlei Gewahrleistungen und Haftungen
bernommen.

- Folgeschéaden, welche durch Fehler an diesem Geréat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen.

Die Installation der Geréate darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

Es gelten ausschlielich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Geréat gelieferten Montage- und Bedienungsanleitung,
Abweichungen zur Katalogdarstellung sind nicht zusatzlich aufgeftihrt und im Sinne des technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung
unserer Produkte moglich.

- Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen alle Gewahrleistungsanspriiche.

- Dieses Gerét darf nicht in der Nahe von Warmequellen (z.B. Heizkorpern) oder deren Warmestrom eingesetzt werden, eine direkte Sonnen-
einstrahlung oder Warmeeinstrahlung durch ahnliche Quellen (starke Leuchte, Halogenstrahler) ist unbedingt zu vermeiden.

- Der Betrieb in der Nahe von Geréaten, welche nicht den EMV- Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der Funktionsweise fihren.

- Dieses Gerét darf nicht fir Uberwachungszwecke, welche ausschlieBlich dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder Verletzung dienen und
nicht als Not-Aus-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.

- Die Gehé&use- und Gehausezubehérmafie kdnnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.

- Verénderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet.

- Reklamationen werden nur vollstandig in Originalverpackung angenommen.

Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!
Um Schéaden/Fehler zu verhindern, sind vorzugsweise abgeschirmte Leitungen zu verwenden.
Eine Parallelverlegung mit stromfiihrenden Leitungen ist unbedingt zu vermeiden. Die EMV-Richtlinien sind zu beachten.

Diese Gerate sind nur ihrem Verwendungszweck entsprechend einzusetzen. Dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE, der
Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der drtlichen EVU zu beachten. Der Kaufer hat auf die Einhaltung der Bau- und Sicherheitsbestim-
mungen zu achten und Gefadhrdungen aller Art zu vermeiden. Fir Mangel und Schaden, die durch unsachgemé&Be Verwendung unserer Gerate entste-
hen, tbernehmen wir keine Gewahrleistung. Die Installation der Gerate darf nur durch einen Fachmann erfolgen.



THERMASREG® FM 010

THERMASREG® FM 010 is a communicative built-in controller for climate control convectors, or air conditioning or heating units (for up to 3 ventilator
steps and for one heating and one cooling valve). It can either be operated independently, or in connection with a superior control device (SPS/DDC or
Soft SPS), a building management system (e.g. RcWare Vision), or another monitoring, control and data acquisition system being applicable as Modbus
master. As single room units, MBR 010 or MBR 011 are applied.

TECHNICAL DATA:

Power consumption:..................... 24V AC (£10%)
700mVA + peripheral devices (ca. 5VA])

Measuring range:........cccccooveeinnns -20..+50°C
SEensor aCCUracy:.....cocornvrininins according to DIN IEC751, class B
INPUES: oo 2x DI for one potential-free contact,
24V AC, 15mA
OULPULS oo 2x semiconductor relay for AC load, zero switching,

24V AC, max. switching current 0.4 A,
recommended thermal actuators are
Siemens STA71, Danfoss TWA (24 V types),
3xrelay 230V/5A

Communication:.......ccccovvieeeeinns with room devices:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, master

with the building management system:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, slave

Dimensions:.......ccccovvvicirniiiicinnns 75 x 90 x 24 mm (without retainer)
104 x 90 x 24 mm (with retainer)

Electrical connection:.................... 014 -1.5mm? via screw terminals

Installation:........cccocviiceiniiiiccen by 2 screws,

DIN top hat rail adapter optional
Protection class:. .. Il (according to EN 60730)
..IP 20 (according to EN B0529)

Standards:......cccooveeeieeiens CE conformity,
electromagnetic compatibility
according to EN 61326 + A1 +A2,
EMC directive 89/336/EEC,
low-voltage directive 73/23/EEC

FUNCTION:

The controller communicates with a room unit via an assigned bus (K2+, K2-). The room unit detects the room temperature. Setpoint adjustment via
turning knob and taking over of default control signal into the operating mode by shortly pressing the knob, or via the menu. The room temperature
is measured in the range form -20°C to +50°C. The detected and the input values are processed by a Pl-algorithm, at the output of which pulse
width modulated two-way thyristors (PWM TRIAC]) for activating the thermovalves are installed.

These controllers are intended for operation in a normal and chemically non-aggressive environment. They do not require any maintenance or servic-
ing. They are mounted with two screws to a flat surface, e.g. on the fan coil convector body, or on an installation plate. The retainers can be removed
and an optionally available DIN top hat rail adapter can be attached at the bottom of the controller.

The controller includes a real-time clock with a week programme time switch (6 switching events per day). That switches over between 3 operating
modes: normal temperature, temperature setback, and OFF. The controller has two digital inputs, one for a presence detector (access card reader,
passive infrared sensor, etc.) and one for a window contact or dew point sensor (switches to OFF). Both contacts can be used as breaker or nor-
mally open contacts. The selection is made via configuration software.

The ventilator steps are either regulated automatically (with control offset, or better via a PID controller output), or manually (if this function is
selected). Three LEDs indicate correct functioning: green (PWR) fan power supply OK, red (TX1) - data transmission to the building automation bus,
and red (TX2) - data transmission to the room unit. On top are four DIP switches: K1 Bus End and INIT to set the ex-factory default settings.

The controller communicates with the central building control system via a RS485 bus with Modbus RTU and therefore, can be applied in connection
with various control systems. See variables list (Modbus table) in the separate document Room devices and Controllers, transmission protocol.
Another bus K2 communicates with the room unit. Configuration software is used for configuration and commissioning of this device, which can be
downloaded at www.spluss.de free of charge.

Type/WG1 Application
FMO010 Field bus module (Modbus) for fan coil convectors
Note: For single room devices, MBR0O10 or MBR0O11 are used.
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Schematic diagram
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G Supply voltage
GO Reference point - supply voltage
K1+  Communication - central building control system +
K1-  Communication - central building control system -
K2+ Communication - room unit +
K2-  Communication - room unit -
DI1 Input - presence
(switches setback/normal temperature)
DI2 Input - window contact
(switches normal temperature /setback - OFF)
G Voltage for inputs and outputs
GO Voltage for inputs and outputs -
reference point
DO1  Output - heating valve (G, against GO)
DO2 Output - cooling valve (G, against GO)
COM Common contact for Q1, @2, @3
(ey] Fan coil convector relay step 1
Q2 Fan coil convector relay step 2
Q3 Fan coil convector relay step 3

FM010
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THERMASREG® FM 020

THERMASREG® FM 020 is a communicative built-in controller for temperature control of climate control convectors, or heating or venti-
lation devices. It is provided with four analog outputs, four digital inputs (presence, window contact, party button, two-pipe system moni-
toring), and four digital outputs (assignment schedule see datasheet). It can either be operated independently, or in connection with a
superior control device (SPS/DDC or Soft SPS), a building management system (e.g. RcWare Vision), or another monitoring, control and
data acquisition system being applicable as Modbus master. For manual intervention and room temperature measurement, an analog
room unit is used, for example our RTF_PT1000_D5.

TECHNICAL DATA:

Power consumption:.................. 24V AC (£10%)
700mVA + peripheral devices (ca. 5VA)
INPUES .o 4x DI for one potential-free contact,

24V AC, 15mA (presence, window contact,
changeover switch, party mode)
4x Al 20..1600 ohm (room temperature, setpoint,
ventilator step, reserve)

OULPUES! .. 2x semiconductor relay for AC load, zero switching,
24V AC, max. switching current 0.4 A
2x two-way thyristors (TRIAC),
24V AC, max. switching current 0.4 A,
recommended thermal actuators are
Siemens STA71, Danfoss TWA (24 V types)
3x relay 230V /5A (3 ventilator steps)

2x A0 0..10V, max. output current 10mA,
short circuit current limitation to 20mA.

10k0Ohm, max. current 10 mA,
outputs short-circuit proof, limited to 20mA

...with room devices:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, master

with the building management system:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, slave

Dimensions:......cccoeevieiiveennn 113 x 90 x 24 mm (with retainer)

Electrical connection: ............... 014 - 1.5mm? via screw terminals

Installation: ..o, by 2 screws, DIN top hat rail adapter optional

Protection class:.........cccccocueee. Il (according to EN 60730)

Protection type:......cccccovcinnna IP 20 (according to EN 60529)

Standards:........cccoceciiiiiii CE conformity, electromagnetic compatibility according to EN 61 326 + A1 + A2,

EMC directive 89/336/EEC, low-voltage directive 73/23/EEC

FUNCTION:

The controller communicates with an analog room unit (which comprises a Pt1000 temperature sensor, setpoint adjustment, and ventila-
tor steps switching) in rooms, for which Ul... room devices with display are not applicable.

Alternatively (not available in this firmware version), a communicative room device can be used via an assigned bus (K2+, K2-). The room
unit detects the room temperature. Setpoint adjustment via turning knob and taking over of default control signal into the operating mode
by shortly pressing the knob, or via the menu. The room temperature is measured in the range form - 20°C to +50°C.

The detected and the input values are processed by a Pl-algorithm. At the output, 0..10V signals for analog actuators as well as pulse
width modulated 24V AC signals for two-way thyristors (PWM TRIAC) for activating thermal actuators are output.

These controllers are intended for operation in a normal and chemically non-aggressive environment. They do not require any mainte-
nance or servicing. They are mounted with two screws to a flat surface, e.g. on the fan coil convector body, or on an installation plate. The
retainers can be removed and an optionally available DIN top hat rail adapter can be attached at the bottom of the controller.

The controller includes a real-time clock with a week programme time switch (6 switching events per day). That switches over between
3 operating modes: normal temperature, temperature setback, and OFF. The controller has two digital inputs, one for a presence detec-
tor (access card reader, passive infrared sensor, etc.) and one for a window contact or dew point sensor (switches to OFF). Both contacts
can be used as breaker or normally open contacts. The selection is made via configuration software.

Three LEDs indicate correct functioning:

Green (PWR) fan power supply OK

Red (TX1) - data transmission to the building automation bus

Red (TX2) - data transmission to the room unit

Inside on the circuit board are four DIP switches:

2 x K1 Bus End, Reserve, and INIT to set the ex-factory default settings.

The controller communicates with the central building control system via a RS485 bus with Modbus RTU and therefore, can be applied in
connection with various control systems. See variables list (Modbus table) in the separate document Room devices and Controllers,
transmission protocol. Another bus K2 communicates with the room unit. Configuration software is used for configuration and commis-
sioning of this device, which can be downloaded at www.spluss.de free of charge.
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Analog inputs
The device has four passive analog inputs:

Room temperature (Pt1000 sensor)
Setpoint adjustment (potentiometer 0..500 Ohm)

Step switch for fan coil convectors

Auto: 500 Ohm or more (not connected)
Off: 100 Ohm or less (short-circuited)
St1: 180 Ohm

St2: 270 Ohm

St3: 390 Ohm

Reserve (for a Pt1000 sensor)
This has no influence on the control functions, however it can be read out and displayed by the central building control system.

When the setpoint adjustment collects a value of more than 1500 Ohm (not connected), the correction value is O K. The correction value an be
adjusted in the range of 0...500 Ohm using configuration software. Standard values are - 3.5..+ 3.5 K.

Analog outputs
The device has four passive analog outputs:

The analog outputs provide a 0..10V signal for the activation of heating and cooling valves.
Reference potential for 0...10V is the same as for 24V AC, reference point GO.
The same signal converted to 24V AC pulse width modulated optimised for thermovalves is available at DO1 and DO2.

Digital inputs
The device has four potential-free digital inputs, which are operated at 24V AC (the G - GO voltage):

Input - presence, switches to normal temperature (daytime)/setback (nighttime)
Input - window contact, switches to OFF (setback) when window is open while heating, or when a dew point sensor responds in cooling operation.

Input - changeover contact for 2-pipe systems, signals that fan coil convector is supplied with coldwater instead of hot water.
This is connected to a mechanical thermostat being installed at the water inflow.
Instead, the switchover signal can also be set remote controlled via the bus.

Input - party button, for connecting the party button.

Upon short activation, the controller switches over from setback [nighttime) to normal temperature (daytime) for a period of 2 hours.
Afterwards it switches back to setback (nighttime).

This function overrides the timer switch programme, and itself is overridden by the window contact input.

Digital outputs
The device has four digital outputs:

The ventilator steps are either controlled automatically (upon control offset, or better via a Pl controller output),
or manually (if this function is set). 1 to 3 ventilator steps can be selected in the configuration software.
Simultaneously only one switching step can be active. There is a safety pause of 1s between switching steps.

The semiconductor relay auxiliary contact outputs DO4 and DOS are provided for future applications.
However they can be actuated remote-controlled via the bus - Modbus address see Modbus table.

Type/WG1 Application
FMO020 Field bus module (Modbus) for climate control convectors, heating and air conditioning units
Note: For manual intervention and room temperature measurement, an analog room device is used.
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Schematic diagram
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Aln Room temperature sensor, Pt1000 Q1 Fan coil convector relay step 1
GO Reference potential (ground) a2 Fan coil convector relay step 2
AlI2 Temperature setting, Qa3 Fan coil convector relay step 3
potentiometer 0..500 Ohm
COM Common contact for @1, 2, Q3
GO Reference potential (ground)
AI3 Step switch for fan coil convector
D04 Semiconductor relay output DO4
GO Reference potential (ground)
c4 Semiconductor relay output DO4
Al4 Input - temperature - not assigned
DO5 Semiconductor relay output DO5
GO Reference potential (ground)
C5 Semiconductor relay output DO5
GO Reference potential (ground)
. D01 Output - heating valve,
AO1  Qutput - heating valve 0..10V pulse-width modulated (G against GO)
AO2 Output - cooling valve 0..10V DO2  Output - cooling valve,
pulse-width modulated (G against GO)
K1+ Communication - GO Common reference point for
central building control system, RS485 + supply voltage, inputs and outputs
K1-  Communication - DI1  Input - presence
central building control system, RS485 - (switching setback/normal temperature)
K2+ Communication - GO Common reference point for
room unit RS485 + supply voltage, inputs and outputs
K2- Communication - DI2 Input - window contact
room unit RS485 - (switching normal temperature /setback - OFF)
G Supply voltage 24V AC DI3 Input - changeover contact
GO Common reference point for GO Common reference point for
supply voltage 24V AC supply voltage, inputs and outputs
TE Technical ground DI4 Input - party switch

FM020
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DIP switches

== | USR
Z = — | INIT

FM020

BUS END
Bus K1 (central building control system)
terminating here

USR
User switch, not assigned

INIT

Sets COM to 9600 N, 8, 1

and the address in the

central building control system bus to 1

These devices must be connected under dead-voltage condition. These devices must only be connected to safety extra-low voltage. Consequential
damages caused by a fault in this device are excluded from any warranty and /or liability. These devices must be installed by authorized qualified
personnel only. The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are
exclusively valid. Deviations from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and
continuous improvement of our products. In case of any modifications made at the devices by the user, all warranty claims are forfeited. Operating
this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence its functionality. This device must not be used for monitoring
applications, which solely serve the purpose of protecting persons against hazards or injury, or as an EMERGENCY STOP switch for systems or

machinery, or for any other comparable safety-relevant purposes.

Dimensions of enclosures or enclosure accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.

Modifications of this documentation are not permitted.

In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

Notes regarding mechanical mounting and installation:

Mounting and installation must take place in compliance with the pertinent rules and regulations and standards being effective
at the measurement location (such as, for example welding regulations, etc.) In particular the following must be observed:

- VDE/ VDI technical temperature measurements directive, measuring arrangements for temperature measurements

- The EMC directives, they must be followed

- Laying parallel of signal lines with current-carrying lines is to be avoided

- It is recommended to use shielded cables with the shielding laid on one-sided at the DDC/ SPS.

Mounting and installation must take place in accordance with the actual present technical parameters of the thermometers

and the real operational conditions, in particular:
- Measuring range
- Maximum permissible pressure, flow velocity

- Vibrations and shocks are to be avoided (< 0.5 g)
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General notes

Our “General Terms and Conditions for Business® together with the “General Conditions for the Supply of Products and Services of the Electrical
and Electronics Industry” (ZVEI conditions) including supplementary clause “Extended Retention of Title" apply as the exclusive terms and conditions.
In additionln addition, the following points are to be observed:

- These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!

- Devices must only be connected to safety extra-low voltage and under dead-voltage condition. To avoid damages and errors the device
(e.g. by voltage induction) shielded cables are to be used, laying parallel with current-carrying lines is to be avoided, and EMC directives are to
be observed.

- This device shall only be used for its intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities,
the TUV and the local energy supply company must be observed. The purchaser has to adhere to the building and safety regulations and has to
prevent perils of any kind.

- No warranties or liabilities will be assumed for defects and damages arising from improper use of this device.
- Consequential damages caused by a fault in this device are excluded from warranty or liability.
- These devices must be installed by authorised specialists only.

- The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are exclusively
valid. Deviations from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and continuous
improvement of our products.

- In case of any modifications made by the user, all warranty claims are forfeited.

- This device must not be installed close to heat sources (e.g. radiators) or be exposed to their heat flow. Direct sun irradiation or heat
irradiation by similar sources (powerful lamps, halogen spotlights) must absolutely be avoided.

- Operating this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence functionality.

- This device must not be used for monitoring applications, which solely serve the purpose of protecting persons against hazards or injury,
or as an EMERGENCY STOP switch for systems or machinery, or for any other similar safety-relevant purposes.

- Dimensions of enclosures or enclosure accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.
- Modifications of these records are not permitted.

- In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!
To avoid damages/errors, preferably shielded cables shall be used.
Laying parallel with current-carrying lines must absolutely be avoided. The EMC directives must be adhered to.

These devices shall only be used for their intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities,
the TUV and the local energy supply company must be observed. The buyer has to adhere to the building and safety regulations and has to prevent all
perils of any kind. We will not assume any warranties or liabilities whatsoever for defects and damages arising from improper use of these devices.
These devices must be installed by authorized qualified personnel only.
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@® THERMASREG® FM010

Le THERMASREG® FM 010 est un régulateur de température communicant pour les climatiseurs ou ventilo-convecteurs jusqu'a 3 vitesses, pour le
chauffage et le refroidissement. Il peut étre autonome ou étre lié a un automate programmable subordonné (SPS/DDC ou Soft SPS), et également
lié a un systéeme de GTC (RcWare VISION) ou a un systéme de surveillance, de conduite et d’acquisition, qui est compatible avec un Master Modbus.
Pour une régulation autonome des installations terminales, les types MBR 010 ou MBR 011 sont a utiliser.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES:

24Vca (£10%)
700mVA + appareils périphériques (approx. 5VA])

Consommation électrique:..

Plage de mesure:.. -20..+50°C

Précision du capteur:.................. selon DIN CEl 751, classe B

Entrées:.. 2x DI pour un contact libre de potentiel, 24V ca, 15mA
Sorties: ....... 2x relais semi-conducteur pour charge ca,

commutation au zéro de tension,

24V ca, courant de commutation max. 0,4 A;
nous recommandons les actionneurs thermiques
Siemens STA71, Danfoss TWA (modéles en 24 V),
3x relais 230V/5A

avec I'appareil d'ambiance:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, maitre

avec le systeme de gestion technique de batiments:
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, esclave

Dimension

75 x 80 x 24 mm (sans support)
104 x 90 x 24 mm (avec support)

Raccordement électrique: .......... 0,14-1,5mm2, par bornes & vis

Montage:. a l'aide de 2 vis,
adaptateur rail DIN en option

Classe de protection Il (selon EN 80730)
Indice de protection:.........ccccc.... IP 20 (selon EN 60529)

conformité CE,

compatibilité électromagnétique
selon EN 61326 +A1+A2,

Directive « CEM » 89/336/CEE,
Directive basse tension 73/23/CEE

Normes:..

FONCTIONNEMENT:

Le régulateur communique avec un appareil d'ambiance par I'intermédiaire d’un bus attribué (K2 +, K2 -). Lappareil d'ambiance mesure la tempéra-
ture d’'ambiance. Pour régler la valeur de consigne, utilisez le bouton rotatif et appuyez briévement sur ce dernier pour enregistrer la valeur de
consigne prédéfinie dans le mode d’exploitation. Vous pouvez également vous laisser guider par le menu. La température ambiante est mesurée dans
une plage allant de -20°C a +50°C. Les valeurs mesurées et saisies sont traitées par un algorithme de réglage PI. Sur la sortie se trouvent des
thyristors bidirectionnels @ modulation par temps d’'impulsion (MLI triac) pour la commande des vannes thermiques.

Ces régulateurs sont concus pour une exploitation en environnement normal et chimiquement non agressif. lls ne nécessitent aucun entretien ni
maintenance. lls sont a fixer sur une surface plane a I'aide de deux vis, par ex. sur le corps du ventilo-convecteur ou sur une plaque d’installation. Les
supports peuvent étre retirés et un adaptateur rail DIN, disponible en option, peut étre monté au bas du régulateur.

Ce régulateur comporte une horloge temps réel avec interrupteur pour programme hebdomadaire (6 processus de commutation par jour). Il com-
mute entre les trois états d’exploitation suivants : température normale, abaissement de la température et ARRET. Le régulateur dispose de deux
entrées numeériques prévues pour un détecteur de présence (lecteur de carte magnétique pour contrdle d’acces, capteur infrarouge passif, etc.)
ainsi que pour un contact fenétre ou un capteur de point de rosée (commute sur AHRET]. Les deux contacts peuvent étre utilisés, au choix, en
fonction NF ou NO. La sélection s’effectue par I'intermédiaire du logiciel de configuration.

Les vitesses de ventilation sont réglées soit automatiquement (en présence d’une valeur différant de la valeur réglée ou mieux par une sortie régula-
teur PID) soit manuellement (si cette fonction est définie). Les trois DELs garantissent le fonctionnement correct de 'appareil: Vert (PWR]) alimenta-
tion en courant du ventilateur OK, Rouge (TX1) - transmission des données vers le bus batiment et Rouge (TX2) - transmission des données vers
I'appareil d'ambiance. En haut se trouvent quatre interrupteurs DIP: K1 Bus End et INIT pour la programmation des valeurs par défaut prédéfinies en
usine.

Le régulateur communique avec le systéme de gestion technique du batiment par I'intermédiaire d’'un bus RS485 en protocole Modbus RTU et peut
donc étre utilisé en combinaison avec de nombreux systémes de régulation. Voir la liste des variables (tableau Modbus) figurant dans le manuel
Appareils d'ambiance et régulateurs, protocole de transmission.

Un autre bus K2 communique avec I'appareil d'ambiance. Le logiciel de configuration et de mise en service de I'appareil peut étre téléchargé gratui-
tement sur www.spluss.eu.

Désignation/WG2 L

FMO010 Module bus de terrain associé au régulateur Modbus pour ventilo-convecteurs

Note: Pour une piece individuelle, on utilise le MBR0O10 ou le MBRO11.
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Schéma de raccordement
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G tension d'alimentation
GO point de référence - tension d’alimentation
K1+  communication - systeme de gestion technique de batiments +
K1-  communication - systéme de gestion technique de batiments -
K2+ communication - appareil d'ambiance +
K2-  communication - appareil d'ambiance -
DI1 entrée - présence
(commute I'abaissement/la température normale)
DI2 entrée - contact fenétre
(commute la température normale /I'abaissement - ARRET)
G tension pour entrées et sorties
GO tension pour entrées et sorties - point de référence
D01 sortie vanne de chauffage (G, en référence a GO)
D02 sortie vanne de refroidissement (G, en référence a GO)
COM contact commun pour @1, G2, A3
a1 niveau relais 1 du ventilo-convecteur
Q2 niveau relais 2 du ventilo-convecteur
Qa3 niveau relais 3 du ventilo-convecteur

FM010

18




® THERMASREG® FM 020

Le Régulateur THERMASREG® FM 020, est un régulateur communicant & intégrer dans l'installation. Il permet la régulation de la température am-
biante dans des installations de chauffage et de refroidissement. Il dispose de quatre sorties analogiques, quatre entrées numériques (p. exp. pré-
sence, contact de fenétres, marche forcée, contréle de la température des deux tuyauteries etc...), et quatre sorties numériques. L'appareil est
autonome ou peut étre lié a un automate programmable subordonné (SPS/DDCconduite ou Soft SPS), ou lié a un systeme de GTC (RcWare VISION)
ou a un systeme d'acquisition de données Modbus Master. La commande manuelle et la mesure de température peuvent s'effectuer par exemple a
I'aide de notre capteur analogique RTF_PT1000_D5.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES:

24V ca (£10%)
700mVA + appareils périphériques (approx. 5VA)

Consommation électrique:..

Entrées:.. 4x DI pour un contact libre de potentiel,

24V ca, 15mA (présence, contact fenétre, commutateur, mode «féte»)

4x Al 20..1600 ohms (température d’ambiance, valeur de consigne, vitesse de ventilation, réserve)
Sorties: ....... 2x relais semi-conducteur pour charge ca, commutation au zéro de tension,

24V ca, courant de commutation max. 0,4 A

2x thyristors bidirectionnels (triac),

24V ca, courant de commutation max. 0,4 A,
nous recommandons les actionneurs thermiques
Siemens STA71, Danfoss TWA (modéles en 24 V),

3x relais 230V /5A (3 vitesses de ventilation)
2x A0 0..10V, courant de sortie 10mA max., limitation du courant de court-circuit 8 20mA

10 kohms, courant max. 10 mA,
sorties protégées contre les courts-circuits, limitées 8 20mA

avec I'appareil d'ambiance: RS485 - Modbus RTU, 8600, N, 8, 1, maitre
avec le systeme de gestion technique de batiments: RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, esclave

Charge (sorties analogiques;

Dimensions:... 113 x 90 x 24 mm (avec support)
Raccordement électrique: .......... 0,14-1,5mm2, par bornes & vis

Montage: a l'aide de 2 vis, adaptateur rail DIN en option
Classe de protection:................ Il (selon EN 80730)

Indice de protection:. IP 20 (selon EN 60529)

Normes:..

conformité CE, compatibilité électromagnétique selon EN 61326 + A1 +A2,
Directive « CEM » 88/336/CEE, Directive basse tension 73/23/CEE

FONCTIONNEMENT:

Le régulateur communique avec un appareil d'ambiance analogique (qui comprend un capteur de température Pt1000 et qui permet le réglage de la
valeur de consigne et la commutation entre les vitesses de ventilation) dans des pieces pour lesquelles les appareils d’'ambiance Ul.. & écran ne
conviennent pas.

Optionnellement (non disponible dans cette version de micrologiciel), il est possible d’utiliser un appareil d'ambiance communiquant via un bus attri-
bué (K2+, K2 -). Lappareil d'ambiance mesure la température ambiante. Pour régler la valeur de consigne, utilisez le bouton rotatif et appuyez brie-
vement sur ce dernier pour enregistrer la valeur de consigne prédéfinie dans le mode d’exploitation. Vous pouvez également vous laisser guider par
le menu. La température ambiante est mesurée dans une plage allant de-20°C & +50°C.

Les valeurs mesurées et saisies sont traitées par un algorithme de réglage PI. En sortie sont émis des signaux 0..10 V pour des actionneurs analo-
giques ainsi que des signaux 24 V ca & modulation par temps d'impulsion pour thyristors bidirectionnels (MLI triac) afin de commander les action-
neurs thermiques.

Ces régulateurs sont concus pour une exploitation en environnement normal et chimiquement non agressif. lls ne nécessitent aucun entretien ni
maintenance. lls sont a fixer sur une surface plane a I'aide de deux vis, par ex. sur le corps du ventilo-convecteur ou sur une plaque d’installation. Les
supports peuvent étre retirés et un adaptateur rail DIN, disponible en option, peut étre monté au bas du régulateur.

Ce régulateur comporte une horloge temps réel avec interrupteur pour programme hebdomadaire (6 processus de commutation par jour). Il com-
mute entre les trois états d’exploitation suivants : température normale, abaissement de la température et ARRET. Le régulateur dispose de deux
entrées numeériques prévues pour un détecteur de présence (lecteur de carte magnétique pour contréle d’acces, capteur infrarouge passif, etc.)
ainsi que pour un contact fenétre ou un capteur de point de rosée (commute sur ARRET). Les deux contacts peuvent étre utilisés, au choix, en
fonction NF ou NO. La sélection s’effectue par I'intermeédiaire du logiciel de configuration.

Les trois DELs garantissent le fonctionnement correct de I'appareil:

Vert (PWR] - alimentation en courant du ventilateur OK,

Rouge (TX1) - transmission des données vers le bus batiment,

Rouge (TX2) - transmission des données vers |'appareil d'ambiance.

Sur la carte de circuits imprimés intérieure se trouvent quatre interrupteurs DIP:

2 x K1 Bus End, réserve et INIT pour le réglage des valeurs par défaut prédéfinies en usine.

Le régulateur communique avec le systeme de gestion technique du batiment par I'intermédiaire d’'un bus RS485 en protocole Modbus RTU et peut
donc étre utilisé en combinaison avec de nombreux systémes de régulation. Voir la liste des variables (tableau Modbus) figurant dans le manuel
Appareils d'ambiance et régulateurs, protocole de transmission. Un autre bus K2 communique avec I'appareil d’'ambiance. Le logiciel de configura-
tion et de mise en service de I'appareil peut étre téléchargé gratuitement sur www.spluss.eu.
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Entrées analogiques
Lappareil dispose de quatre entrées analogiques passives:

* température d’ambiance (capteur Pt1000)
* réglage de la valeur de consigne (potentiométre O...500 ohms)

* commutateur de vitesse pour ventilo-convecteur
Auto: 500 ohms ou plus (non raccordé)
Off: 100 ohms ou moins (court-circuitée)
St1 (vitesse 1): 180 ohms
St2 (vitesse 2): 270 chms
St3 (vitesse 3): 390 ohms

« réserve (pour un capteur Pt1000)
Cette valeur n'a aucune influence sur les fonctions de régulation, elle peut toutefois étre lue
et affichée sur le systéme de gestion technique du batiment.

Si le réglage de la valeur de consigne s'éléve & plus de 1 500 ohms (non raccordé), la valeur de correction est de O K.
Pour la plage de 0..500 ohms, la valeur de correction peut étre paramétrée dans le logiciel de configuration. Les valeurs standard sont
-35..+35K.

Sorties analogiques

L'appareil dispose de quatre sorties analogiques passives:

ces sorties analogiques fournissent un signal 0..10 V pour la commande des vannes de chauffage et de refroidissement.
Le potentiel de référence de 0..10 V est équivalent au 24 V ca point de référence GO.

Le méme signal converti en 24 V ca (MLI) avec optimisation pour vannes thermiques est disponible sur DO1 et DO2.

Entrées numériques
L'appareil dispose de quatre entrées numériques: libres de potentiel alimentées en 24 V ca (de la tension G - GO).

* entrée - présence, commute la température normale (jour)/I'abaissement (nuit)

« entrée - contact fenétre, commute sur ARRET (abaissement),
si la fenétre est ouverte ou si un capteur de point de rosée réagit lorsque I'appareil est en mode de refroidissement.

* entrée - échangeur si installation a deux tubes ; signale que le ventilo-convecteur est alimenté en eau froide au lieu d’eau chaude.
Celui-ci est raccordé a un thermostat mécanique monté dans le tuyau d’arrivée d’eau.
Le signal de commutation peut également étre réglé via le bus par commande a distance.

entrée - bouton « féte », pour le raccordement du bouton «féte».

Une bréve pression sur le bouton permet de faire passer le régulateur du mode abaissement (nuit) au mode température normale (jour) mode
dans lequel celui-ci reste pendant une période de deux heures.

Ensuite, le régulateur revient automatiquement en mode abaissement (nuit).

Lorsque I'appareil fonctionne dans ce mode, le programme horaire ainsi que I'entrée contact fenétre sont ignorés.

Sorties numériques
L'appareil dispose de quatre sorties numériques:

les vitesses de ventilation sont réglées soit automatiquement (en présence d’une valeur différant de la valeur réglée ou
mieux par une sortie régulateur Pl) soit manuellement (si cette fonction est définie).

Le logiciel de configuration permet de sélectionner jusqu’a 3 vitesses de ventilation.

Un seul niveau de commutation peut étre activé a la fois. Un intervalle de sécurité d'une seconde sépare les commutations.

Les sorties auxiliaires relais semi-conducteur DO4 et DO5 sont réservées aux futures applications.
Elles peuvent pourtant étre commandées via le bus par commande a distance, adresse Modbus voir tableau Modbus.

Désignation/WG2 L

FMO020 Module bus de terrain associé au régulateur Modbus pour ventilo-convecteurs, appareils de chauffage et de climatisation

Note: Pour intervenir manuellement et mesurer la température intérieure, on utilise un appareil intérieur analogique.
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Schéma de raccordement FMO020
K+
K-
RS485
. G
GO
24V AC
= N+ T .
= o o = (=]
2832383333 2Ll odH
o g . P >~ @
FM020
(] & & Mo Y
33 +38 S8cz-cunex
o o oS oN® o
5333cadas a23353anc 3o
N
230 VAC
L

Aln capteur de température Q1 niveau relais 1 du ventilo-convecteur

d’ambiance, Pt1000 . X
Q2 niveau relais 2 du ventilo-convecteur

GO potentiel de référence [mise a la terre) X X
Qa3 niveau relais 3 du ventilo-convecteur

AlI2 réglage de la température,
potentiométre 0...500 ohms COM contact commun pour G1, G2, Q3

GO potentiel de référence [mise a la terre)

AI3 commutateur de vitesse D04  sortie relais semi-conducteur DO4
pour ventilo-convecteur c4 sortie relais semi-conducteur DO4

GO tentiel de réfé ise ala ti . . .
potentiel de référence (mise & la terre] DO5  sortie relais semi-conducteur DO5

Al4 trée t érature - ffecté . . .
entree temperature - non atiectee C5 sortie relais semi-conducteur DO5

GO otentiel de référence (mise a la terre .

P ( ) DO1  sortie vanne de chauffage
GO potentiel de référence [mise a la terre) a modulation de largeur d'impulsions
X (G, en référence a GO)
AO1  sortie vanne de chauffage 0..10V
X X D02 sortie vanne de refroidissement
AO2 sortie vanne de refroidissement 0..10V a modulation de largeur d'impulsions
(G, en référence & GO)

K1+  communication - GO point de rve‘férence commun pour
systéme de gestion technique de tension d’alimentation, entrées et sorties
batiments, RS485 + DI1  entrée - présence

K1-  communication - (commute I'abaissement/
systeme de gestion technique de la température normale)
batiments, RS485 - GO point de référence commun pour

K2+ communication - tension d’alimentation, entrées et sorties

il d +
appareil d'ambiance RS485 DI2 entrée - contact fenétre

K2- communication - (commute la température normale /
appareil d'ambiance RS485 - I'abaissement - ARRET)

G tension d'alimentation 24V ca DI3 entrée - échangeur

GO point de référence commun pour GO point de référence commun pour
tension d’alimentation 24 V ca tension d’alimentation, entrées et sorties

TE mise a la terre DI4 entrée - interrupteur «féte»
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Interrupteur DIP

)

BUS END

NNNNNN NN
SEREEEERE]

BUS END
K1 bus (gestion technique du batiment)
se termine ici

USR
Interrupteur utilisateur,
non affecté

INIT
COM est mis a 9600, N, 8, 1
et I'adresse du bus domotique a 1

FM020

Les raccordements électriques doivent étre exécutés HORS TENSION. Veillez a ne brancher I'appareil que sur un réseau de trés basse tension
de sécurité. Nous déclinons toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet
appareil. Linstallation des appareils ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et autorisé. Seules les données techniques et les conditions
de raccordement indiquées sur I'étiquette signalétique de 'appareil ainsi que la notice d'instruction sont applicables. Des différences par rapport a
la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progrés technique et a I'amélioration continue
de nos produits. En cas de modifications des appareils par I'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus. L'utilisation de I'appareil a
proximité d'appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement. Cet appareil ne devra pas étre
utilisé a des fins de surveillance qui visent uniqguement a la protection des personnes contre les dangers ou les blessures ni comme interrupteur
d'arrét d'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives & la sécurité comparables.

Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du boitier divergent légerement des indications données dans cette notice.

Il est interdit de modifier la présente documentation.

En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et que si tous les éléments de I'appareil sont complets.

Consi pour I'i

Effectuer le montage en tenant compte des dispositions et régles standard a ce titre applicables pour le lieu de mesure

(par ex. des regles de soudage, etc.). Sont notamment a considérer:

- Mesure technique de températures selon VDE/VDI, directives, ordonnances sur les instruments de mesure pour la mesure

de températures.
- Les directives « CEM», celles-ci sont a respecter.
- Ne pas poser les cables de sondes en paralléle avec des cables de puissance.

- Il est conseillé d’utiliser des cables blindés, ce faisant raccorder I'une des extrémités du blindage sur le DDC /API.

Effectuer I'installation en respectant la conformité des parameétres techniques correspondants des thermometres

aux conditions d'utilisation réelles, notamment:
- Plage de mesure
- Pression maximale admissible, vitesse d’écoulement

- Eviter les oscillations, vibrations, chocs (< 0,5 G)
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® Généralités

Seules les CGV de la société S+8S, les « Conditions générales de livraison du ZVEI pour produits et prestations de I'industrie électronique» ainsi que la
clause complémentaire « Réserve de propriété étendue » s'appliquent a toutes les relations commerciales entre la société S+S et ses clients.

Il convient en outre de respecter les points suivants :

- Avant de procéder a toute installation et & la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes quiy sont
précisées !

Les raccordements électriques doivent étre exécutés HORS TENSION. Ne branchez I'appareil que sur un réseau de trés basse tension de sécurité.
Pour éviter des endommagements / erreurs sur |'appareil (par ex. dus a une induction de tension parasite), il est conseillé d'utiliser des cables
blindés, ne pas poser les cables de sondes en paralléle avec des cables de puissance, les directives CEM sont a respecter.
- Cet appareil ne doit étre utilisé que pour I'usage qui est indiqué en respectant les régles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers,
de leurs organes de surveillance, du TUV et des entreprises d’approvisionnement en énergie locales. Lacheteur doit respecter les dispositions
relatives a la construction et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques.
- Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant d’'une utilisation inappropriée de cet appareil.
- Nous déclinons toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet appareil.

Linstallation des appareils doit étre effectuée uniqguement par un spécialiste qualifié.

Seules les données techniques et les conditions de raccordement indiquées sur la notice d'instruction accompagnant I'appareil sont applicables,
des différences par rapport a la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progrés technique
et a 'amélioration continue de nos produits.

En cas de modifications des appareils par I'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus.

- Cet appareil ne doit pas étre utilisé a proximité des sources de chaleur (par ex. radiateurs) ou de leurs flux de chaleur, il faut impérativement éviter
un ensoleillement direct ou un rayonnement thermique provenant de sources similaires (lampes trés puissantes, projecteurs a halogene).

Lutilisation de I'appareil & proximité d’appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement.

Cet appareil ne devra pas étre utilisé a des fins de surveillance qui visent uniquement a la protection des personnes contre les dangers ou les
blessures ni comme interrupteur d’arrét d’'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives a la sécurité comparables.
- Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du boitier divergent Iégerement des indications données dans cette notice.

Il est interdit de modifier la présente documentation.

En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et si tous les éléments de I'appareil sont complets.

Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui
y sont précisées !

Pour éviter des endommagements /erreurs, il est conseillé d’utiliser de préférence des cables blindés.

Ne pas poser les cables de sonde en paralléle avec des cables de puissance! Les directives CEM sont a respecter!

N'utiliser les appareils que pour leur usage prévu. Les régles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers, de leurs organes de surveillance,
du TUV et des entreprises d’approvisionnement en énergie locales sont a respecter. Lacheteur doit respecter les dispositions relatives 4 la construc-
tion et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques. Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant
d’une utilisation inappropriée de cet appareil. Linstallation des appareils doit étre effectuée uniguement par un spécialiste qualifié !
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THERMASREG® FM 010

BcTpaneaemsiit KommyHuKaumnoHHbiii Modbus-perynatop THERMASREG® FM 010 npegHasHaueH AnA NpUMEHEHUA B KIMMaT-KOHBEKTOPaX 1 CUCTEMax
KOHAWUMNOHUPOBAHUA W OTOMNEHWA (ONA YCTPOWCTB C 3 1 MEHee BEHTUNATOPHbIMA CTYNEHAMMW, ANA OAHOTO BEHTWNA OTOMMEHWA U OHOM0 BEHTUNA
oxnaxnenus). MoxXeT aKkcnnyaTupoBaThCA Kak HE3aBUCIMO, Tak W COBMECTHO C YCTPONCTBaMW perynuposaxusa bonee Boicokoro yposHaA (MuHu-MITK unu
nporpammHbii MJ1K), ¢ aBTomMaTnanposaHHot cuctemon ynpasnexua saaHua (ACY3, RcWare Vision) nnu ¢ apyroi cucTemoil KOHTPONA, ynpasneHna n
cbopa naHHbIX, cnocobHoi paboTaTth B pexume Beayuiero yctpoiictea (master) Modbus. KoHeuHbIM yCTPOCTBOM ANA NOMELLEHWN MOXET CNyXuUTb
MBR 010 nnn MBR 011.

TEXHNYECKWNE OAHHbIE:

MoTpebnAeman MOLHOCT: ........... 24B nepewm. Toka (+10%)
700MBA + nepudepuitHble ycTpoiictea (npubn. 5SBA)

-20..+50°C

Lunana3soH W3MEpPEHUA: ...

TouHoCTb YyBCTBUTE/BHOIO

aneMeHTa:.. cornacHo DIN IEC751, knacc b

Bxoasl:..

2 undposebix Bxoga (DI) ana becnoTeHunansHoro koHTakTa, 24 B nepem. Toka, 15 MA

Boixogbl: 2 NonynpoBOAHUKOBLIX PESE ANA Harpysku NEPEMEHHOND TOKa,
KOMMNEHCAUMOHHaA cxema,

24 B nepeM. ToKa, MaKc. KOMMYyTaLNoHHbIA Tok 0,4 A;
PEKOMEHAYEMbIE TEPMUYECKIE UCMONHUTENbHbIE SNIEMEHTbI:
Siemens STA71, Danfoss TWA (ucnonHexna Ha 24 B);

Tpu pene 230 B/5 A
. ¢ ycTpovicTeom B nomewieHun: RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Master

KommyHukauma:

C aBTOMaTU3VPOBAHHON cUcTEMON ynpasneHua ananua (ACY3):
RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Slave

Pasamepsi: ... 75 x 90 x 24 mm (bes kpenneHna)

104 x 90 x 24 Mmm (C KpenneHem)

0,14-1,5 mm2, UYepes BUHTOBLIE KIEMMbI

npy NOMOLLM ABYX BUHTOB, ONUWOHaNLHO - afanTep AnA MoHTaxHoi peiku (DIN)
Il (cornacHo EN 60730)

IP 20 (cornacHo EN 60528)

Hopmei:. cooteetcTeue CE-cTaHaapTam, 3/1eKTpOMarHuTHaa CoBMECTMOCTb
cornacHo EN 61326 +A1+A2,
avpektusa 89/ 336 /EEC «3nekTpoMarHuTHaA COBMECTUMOCTbY,

nvpektusa 73/23/EEC «HuskosonbTHoe obopynoBaHuey

APNHUWN PABOTbI:

PerynATop oCylWecTBNAET KOMMYHUKALMIO C YCTPOMCTBOM B nomeLleHnn yepes wuHy (K2+, K2-). MocneaHee usmepAeT TemMnepaTtypy B NOMELLEHUU.
HacTpoiika TemnepaTypbl 0CYLWECTBNABTCA NOBOPOTHON PYUKOii, NOATBEPXAEHNE BbIBpaHHO HacTPOViKK NpoucxoanT B pabouem pexume no KOpoTKo-
My HaXaTuio Pyyku unv yepes mMeHio. [lnanasoH namepeHna TemnepaTypsl B nomeernn - ot -20°C no +50°C. ViamepeHHble 1 BBEAEHHbIE 3HAYe-
HnA obpabaTbiBaloTCA C UCNOMb30BaHWeM anroputMa perynuposarua Pl Ha Bbixofe HaxonATcA AByHanpaBneHHsle Tupuctopsl ¢ LUVIM (PWM TRIAC)
ONA yNpaBneHus TEPMOPEryypyoLLMMU BEHTUNAMN.

3Tn perynATopel paccUMTaHbl Ha 3KCMyaTaLnio B HOPMasbHOM U XUMUUECKW HearpeccusHon cpede. OHu He TpebyoT yxoaa, obenyxueaHua n cneuu-
anbHbIX MEpDﬂpMHTVII;I Nno NoAAepXaHUto B MCNPaBHOM COCTOAHUW. HI'IH MOHTaXa ux 4OCTaTO4YHO 3aKpennuTb asyma BUHTAMU Ha NMOCKON NOBEPXHOCTH,
HanpuMep, Ha KOPMyce BEHTWIATOPHOTO KOHBEKTOPA UM HA MOHTAXHOW NnacTuHe. KpenneHne - CbeMHOE, BMECTO HUX Ha PErysATope BHU3Y MOXHO
CMOHTWPOBATbL OMLUWOHANBHO [OCTYMHbIA afanTep AnA MoHTaxHoin peitkn (DIN).

B cocTtaB perynATopa BXO[AT YaChl PEanbHOr0 BPEMEHU C NepeksioyaTenem HeenbHoi nporpamMmel (B LMKMOB NepeknioyeHna B AeHb). Mepeknioua-
Tenb UMeeT Tpy pabounx COCTOAHMA: HOpPManbHaA TeMNepaTypa, NoHwxeHne Temnepatypsl 1 BbIKJT. Perynatop ocHalleH ABymMA undpoBbiMU BXoaamn
AnA aaTtymka NpucyTcTeunA [yCTpDIﬁCTBD CUNTbIBAHMA KapT AocTtyna, NaccuBHbIN VIHquaKpaCHbII;I naTtumk n I'Ip] 1N ONA OKOHHOro KOHTakTa unwn gaTtyuka
Toukwu pockl (nepekntouaeT B BbIKJT). O6a koHTakTa MOryT UCNob30BaTLCA B KAUECTBE PasMbiKalolWLmnx 1 3aMbikatolvx. Beibop ocyulecTenaeTca uepes
KoHturypaunorHoe MO.

BeHTUNATOPHbIE CTYNEHU PErynupyloTCA aBTOMAaTMYECKW (MpW OTKNOHEHUM PErynnpyemoli BENWUMHBI UM npeanouTutesnsHee - yepes Beixod PID-
perynatopa) nubo BpyuHyto (ecnu BeibpaHa cooTBeTCTBYOWAA (yHKLUMA). TPy CBETOAMOAHBIX MHAVKATOPA NOKa3bBaloT HopManbHyo paboTy ycTpoiicTea:
3eneHblit (PWR) oTBeUaeT 3@ Hanuune NUTaIOLLero HanpAXeHWA Ha BEHTUNATOPE, kpacHbli (TX1) curHannaupyet 06MeH AaHHbIMU G LUMHON 308HUA,
npyrov kpacHelii (TX2) - obmeH aaHHbIMM ¢ ycTpoiicTBoM B nomeuieHnv. Ceepxy paameulersl yeTeipe DIP-nepekniouatena: K1 Bus End v INIT (ana
BO3BpaTa K 3aBOACKUM HACTPOiiKam).

0O6MeH aaHHbIMK Mexay PerynaTopoM 1 aBTOMaTU3MPOBaHHO crcTeMol ynpasnexna 3garHua (ACY3) ocywecTenaeTca uepes wirHy RS485 ¢ Modbus
RTU (ynaneHHslM TEPMUHANOM), UTO J8ET BO3MOXHOCTb UCMOSb30BATh PEFYIATOP B COUYETAHWM CO MHOMMMU CUCTEMamMU PerynupoBaHna. Cm. Takxe
CNUCOK nepemeHHbix (Tabnuua Modbus) B 0TaensHOM aokymeHTe: PyKoBOAGTBO MO yCTPOWCTBaM ANA NOMELLEHUI, perynatopam, MNpoTokon nepenaun
naHHbix. BTopana wuHa K2 npearasHayeHa AnA 06MeHa NaHHLIMW C YCTPOCTBOM B MOMeLleHun. A HaCcTPoiiki yCTPOMCTBA 1 ero BBOAA B 9Kcn/ya-
Taumi cnyxuT KoHgurypauroHHoe MO, becnnaTHo QOCTynNHOE ANA CKauMBaHWA No agpecy www.spluss.de.

Twvn/rpynna ToBapos 1 Mpumenenne
FMO010 LUMHHBIA Moaynb (Modbus) AnA BEHTUNATOPHbIX KOHBEKTOPOB
MpymevaHue: B KaUecTBe YCTPONCTB [ANNA OTAEMbHbIX NoMeLleHnid ncnonsaytotcAa MBR 010 nav MBR 011.
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G HanpsaxeHue nutaHua
GO OnopHan Touka - HanpaxeHue nutaHma
K1+  Kommynukauma c ACY3 +
K1-  Kommynukauma c ACY3 -
K2+  KommyHuKauma ¢ ycTpoiicTBOM B NOMELLEHUMN +
K2-  KommyHuKauma ¢ ycTpoiicTBOM B MOMELLEHUN —
DI1 Bxon - npucyTtctene
(nepekntoueHue: NoOHWXeHWEe / HOPM. TeMnepaTypa)
DI2 Bxom - OKOHHbIN KOHTaKT
(nepekntoueHue: Hopm. TemnepaTypa/ noHwxeHne - BbIKJT)
G HanpAxeHue anA BXOAOB W BEIXOA0B
GO HanpsaxeHue anA BXxonoB v Beixogos - OnopHaa Touka
DO1  Beixon «BeHTuns otonnexusy (G, npotus GO)
DO2 Beixon «BerTuns oxnaxaeHuay (G, npotus GO)
COM  O6wwui konTakT ana Q1, @2, A3
Q1 BeHTUNATOPHbIN KOHBEKTOP - peneiiHan cTyneHb 1
Q2 BeHTUNATOPHbIN KOHBEKTOP — PeneiiHan CTyneHb 2
Qa3 BeHTUNATOPHLIN KOHBEKTOP - peneiiHan cTyneHs 3

FM010
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THERMASREG® FM 020

BcTpaneaemsiit koMMmyHukaumoHHbin Modbus-perynatop THERMASREG® FM 020 npenHasHaueH AnA PerynupoBaHMA TemnepaTypsl B Kaumat-
KOHBEKTOPax 1 GucTemax OTOMMeHNA 1 BeHTUNAUMK. OH 0CHaLLeH YeTbipbMA aHanoroBLIMU BbIXOAaMY, YETEIPbMA LMGPOBLIMU BXOAAMW (NPUCYTCTBYE,
OKOHHbI KOHTAKT, KHOMKa «BEYEPVHKAY, BXOA-NEPEKIoUaTesNb) 1 YETHIPbMA LMMPOBLIMYA BbIXOAAMU (CXEMY Pa3MELLEHNA CM. B TEXH. nacnopTe). MoxeT
9KCMNyaTNpOoBaTLCA Kak He3aBMUCKMO, Tak U COBMECTHO C yCTpoCcTBamu perynupoBaHua 6onee Beicokoro yposHa (MuHu-MJ1K nnu nporpammuein MIK),
C aBTOMaTU3MPOBaHHOV CUCTEMOV ynpaBnenna ananna (ACY3, RcWare Vision) unn ¢ apyroit cucTemoil KOHTPONA, ynpasneHna n cbopa gaHHbIX, cro-
cobHoi paboTaTh B pexvme Beayulero yctporctea (master) Modbus. [1na pyuHoro ynpaeBnexus u AnA n3aMepeHns TeMnepaTypsl B NOMELLEHN NCNOMb-
3yeTcA aHanorosoe ycTpoiicTeo, Hanp., RTF_PT1000_D5.

TEXHNYECKUNE OAHHbIE:

MoTpebnAeman MOWHOCTS: ........... 24 B nepem. Toka (+ 10%)

700mBA + nepudepuitHble ycTporcTea (npubn. 5BA)

Bxoabl:... .. 4 undposbix Bxogda (D) ana becnoteHunansHoro koHTakTa, 24 B nepem. Toka, 15 MA

(NpUCYTCTBUE, OKOHHBIN KOHTAKT, NEPEKIYaTESb, PEXINM (BEUEPUHKE))

4 aHanorosbix Bxoaa (Al) 20...1600 Om
(TemnepaTypa B NomeLLeHU, 3aaBAEMOE 3HAUEHUE, CTYNEHb BEHTUNATOPA, peseps)

Boixogbi: .2 nonynpoBOAHVKOBbLIX pene AsA Harpy3kn nepeMeHHoro Toka,

KOMMeHcaunoHHan cxema, 24 B nepem. Toka, Makc. KOMMYTaLUnoHHbIA Tok 0,4 A

2 NonynpoBOAHNKOBLIX Pesie ANA Harpyski NepPeMEHHOro TOKa, KOMNEHCaUNoHHan cxema, 24 B nepem. Toka, Makc.
KOMMYyTaLVOHHBIV Tok 0,4 A; pekoMeHayeMble TEpPMUYECKNE UCNONHNTENbHbIE 351ieMeHThl: Siemens STA71,
Danfoss TWA (ncnonteHnua Ha 24 B)

Tpu pene 230 B/5 A (3 cTyneHn BeHTUNATOpa)

2 aHanorosbix Beixoga (AQ) 0..10B, makc. BbixogHoit Tok 10MA, orpaHuyeHve Toka KopoTKoro 3ambikaHna Ha 20 MA.
Harpyaka

(anA aHanorosbIX BLIXOOOB):.. . 10Kk0m, makc. Tok 10MA, BbIXOAbI C 3aLLMTON OT KOPOTKOr0 3aMblkaHuA, orpaHnuerne 20 MA

c ycTpoiicTeom B nometeHun: RS485 - Modbus RTU, 8600, N, 8, 1, Master

KommyHukauma:

C aBTOMATVN3MPOBaHHOV cucTemoi ynpasneHua anaHua (ACY3): RS485 - Modbus RTU, 9600, N, 8, 1, Slave

Paamepsl: . . 113 x 90 x 24 mm (6e3 kpenneHna)

3nekTpuyeckoe noaktoUeHne 0,14-1,5 MM2, uepes BUHTOBLIE KNEMMbI

MoHTax:

.. PV NOMOLLM ABYX BUHTOB, OMLMOHANBbHO - afanTtep AnA MoHTaxHoi peiikn (DIN)
.. Il [cornacHo EN 60730)
IP 20 (cornacHo EN 60529)

Knacc sawmTsl: .

CreneHb 3aluTh

Hopmbi: .. cooTseTcTre CE-cTaHOapTam, aneKkTpoMarHMTHaA CoBMECTUMOCTL cornacHo EN 61326 + A1+ A2, aupektusa

89/336/EEC «3nekTpomarH1THaA COBMECTUMOCTbLY, aupektusa 73/ 23/ EEC «HuskoBonsTHOE 0bopynosaHue»

APVNHUWN PABOTbI:

PerynATop 0CyWecTBAAET KOMMYHVUKALMIO C aHaN0roBLIM YCTPONCTBOM (COAEPXalUMM TEMNEPaTYpPHLIV UyBCTBUTENbHLIN anemeHT Pt1000, cpeactea
HaCTPOVKM 3aAaBaeMblX 3HAUEHUI 11 NEPEKIIIOYEHA BEHTUIATOPHLIX CTYMNEHer) B NOMELLEHNAX, ANA KOTOPbIX HENpUrofHbl yeTpoicTea Ul. ¢ aucnneem.

AnbTepHaTVBHO (HE NOAAEPXNBAETCA AaHHO BEpCUel NpoLwVBKi!) BOBMOXHA 3KCMyaTaunA ¢ KOMMYHUKALMOHHLIM YCTPOMCTBOM B MOMELLEHUM Yepes
wuHy (K2+, K2-). YnomaHyTOE ycTpoWCTBO M3MepAET TemnepaTypy B nomelleHun. HacTpoiika TemnepaTypbl OCYLIECTBIAETCA MOBOPOTHON Py4KoM,
noaTeepxAeHne BbibpaHHON HACTPOMKM NPOUCXOAUT B pabouyem pexume no KOPOTKOMY HaXaTWK Pyuku wan yepes MeHio. [nanasoH namepenus
TemnepaTypbl B nomeleHun - ot -20°C po +50°C.

MNamepeHHble v BBefEHHbIE 3HaUeHNA obpabaThiBaloTCA C UCNONb30BaHMEM anropuTtma perynuposanua Pl. Ha Beixon nopatotca curHanel 0..10 B ona
aHasIoroBbIX UCMOSHUTENbHBIX 9nemMeHToB, a Takae LUVIM-mopynuposaHHble curHansl 24 B nepem. Toka onA AByHanpaBneHHbix Tupuctopos (PWM
TRIAC) ona ynpasneHna UCNOSHNTENbHBEIMWA TEPMO3NIEMEHTaMN.

3TV perynATopel paccumMTaHbl Ha 3KCMUyaTaLnio B HOPMasbHON U XUMUYECKN HearpeccusHol cpefe. OHu He TpebyloT yxona, obenyxueanua n cneuu-
anbHbIX MEPONPUATUI MO NOAAEPXKAHUIO B ICMPaBHOM COCTOAHNN. [INA MOHTaXa X [JOCTAaTOYHO 3aKPenuTb ABYMA BUHTAMW Ha MOCKOW NOBEPXHOCTY,
HanpuMep, Ha KOPMyce BEHTUMATOPHOTO KOHBEKTOPA UM HA MOHTAXHOW NnacTuHe. KpenneHne - CbeMHOE, BMECTO HUX Ha PerynATope BHU3Y MOXHO
CMOHTWPOBATL OMLUWOHANBHO AOCTYMNHbIA afanTep AnA MoHTaxHoin peitku (DIN).

B coctaB perynAatopa BXOAAT YaCkl peanbHOro BPEMEHU G MepeksioyaTenem HefenbHoi nporpamMmel (B LMKNOB NepeknoyeHna B AeHs). Mepekniova-
Tenb MeeT TPy pabounx COCTOAHMA: HOPMarbHaA TeMNepaTypa, NoHWXeHne Temnepatypsl u BbIKJ1. Perynatop ocHallieH ABymMA undpoBbIMU BXOAAMI
ONA [aTunka NpucyTCTBIA (YCTPONCTBO CUMTHIBAHWA KApT AOCTYNA, NaCCWBHbIA VH(PaKPacHbIM AaTYMK 1 Np.) W OANA OKOHHOrO KOHTaKTa WKW AaTunka
Touku pochl (nepekntouaeT B BblKJT). Oba koHTakTa MOryT MCMOMb30BaTLCA B KAUECTBE Pa3Mblkalolwmnx 1 3ambikatownx. Beilbop ocylulecTsnaetca uepes
KoHdurypaunorHoe MO.

Tpy CBETOAMOAHLIX WHAWKATOPA MOKa3bIBAKT HOPMasbHyo paboTy ycTponcTsa:
3eneHblin (PWR) oTBeuaeT 3a Hanuume NUTAKOLLEr0 HANPAXEHWA Ha BEHTUNATOPE,
KpacHblit (TX1) curianuavpyet obMeH OaHHLIMU C LUMHON 3AaHUA,

KpacHsblit (TX2) - 0bMeH AaHHbIMK C YCTPOCTBOM B MOMELLEHNN.

BHyTpu Ha nnate paamelleHsl YeTbipe DIP-nepekntovatena:
2 wrt. K1 Bus End, Reserve v INIT (ana Bo3BpaTta k 3aBOACKMM HacTpolikam).

ObmeH faHHBIMK MEX[y PerynATopoM 1 aBTOMaTU3UPOBAaHHON cucTemoit ynpasnenna ananna (ACY3) ocyulectsnaetca uepes wnHy RS485 ¢ Modbus
RTU (ynaneHHsIM TepMUHaNom), 4To AaeT BO3MOXHOCTb MCMNOMb30BaTh PEryIATOP B COYETAHWUM CO MHOTUMU CUCTEMaMU perynuposaHnA. Cm. Takxe
cnncok nepemeHHbIx (Tabnuua Modbus) B oTaensHoM aokymeHTe: PyKoBOACTBO Mo yCTPOWCTBaM [ANA NOMELLEHUiA, perynaTopam, MpoTokon nepenauu
naHHbIX. BTopas wrHa K2 npeaHasHaueHa anA obmeHa AaHHbIMU C YyCTPOWCTBOM B MOMeLLEHNN. [InA HacTpoiky YCTPOCTBa U ero BBOJa B 3KCMya-
Tauno CNyXuT KoHgurypauvoHHoe MO, becnnaTHo QocTynHoe ANA ckaunBaHWA No agpecy www.spluss.de.
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AHanoroBbie BXofbl
I'Ipmﬁcup 0OCHaUleH YeTblpbMA NacCUBHbIMW aHanorosbiMu BXogamu:

* TemnepaTypa B MOMeLleHn (UyBCcTBUTENbHBIN anemeHT Pt1000)
* HacTpoika 3agaBaemoro 3HaueHna (noteHuvomeTp 0..500 Om)

* nepeknoyaTenb CTyNeHel AnA BEHTUNATOPHOrO KOHBEKTOPA
AsTo: 500 Om nnwn bonee (He nogkmnoueH)
Buikn (Off): 100 Om unu meHee (KOpoTKOE 3aMblkaHue)
Ct1: 180 Om
Cr2: 270 Om
Ct3: 390 0m

* pesepBHbIil (ANA UyBCTBUTENBLHOMO anemeHTa Pt1000)
3T0 3HAUYEHUE HE BVAET Ha (DYHKLIMU PEryNnpoOBaHNA, HO MOXET CUNTHIBATLCA U
oTobpaxaTbcA aBTOMaTU3NPOBaHHOW CUCTEMOI ynpasnexnsa 3aaHna (ACY3).

Ecnn sapnasaemoe 3HaueHue npesebiwaet 1500 Om (He nogkniovueHo), To nonpaeka coctasnAet O K.
B onanasoxe 0..500 Om nonpaeka MOXeT HacTpanBaTbCA NpW NoMoLwm koHgurypaunonHoro MO. CTaHgapTHele 3HaueHua coctasnawT - 3,5..+3,5 K.

AHanoroBbie BbIXoabl
Mpubop ocHalleH YeTbipbMA NAcCUBHLIMY @HA0r0BLIMU BbIXOAaMU:

Ha ananorosbie Bbixoabl nogaetcA curdan 0..10 B onA ynpasneHnAa BEHTUAAMU OTOMJIEHUA W OXNaXAeHNA.
OnopHbiit noteHunan 0..10 B paser onopHoit Touke GO (24 B nepem. Toka).
ToT e camblit curHan, npueefeHHbint k 24 B nepem. Toka, LUVIM-moaynnpoBaHHbIv ¢ onTuMnU3aumnei ona TepMoBeHTuneir, npunoxed k DO1 n DO2.

LinchpoBbie Bxoab!
Mpubop ocHalleH YeTbipbMA BecnoTeHuManbHeIMU UdpoBeIMK Bxoaamn Ha 24 B nepewm. Toka (Hanpaxerune G - GO):

Bxon «MpucyTctarey, nepekntoueHne: Hopm. TemnepaTypa (AeHb) / NoOHUXEHUE (Houb)

Bxon «OkoHHbIN KOHTaKTY, nepekntouerne B BbIKJT (noHmxeHne),
€C/IM OTKPBITO OKHO WAn Npu cpabaTbiBaHny AaTyYMKa TOUKM POCH B PEXMME OXNaxAeHnA

Bxon - nepeksioyalolwunii KOHTaKT B Ciyyae ABYXTPYBHbLIX YyCTAHOBOK;

CUTHANN3MPYeT, UTO K BEHTUNATOPHOMY KOHBEKTOPY BMECTO Tensoln BOAbl NOABEAEHAa XOM0OHaA.
OH nofkniuaeTcA K TEPMOCTATY, YCTaHaBNBAEMOMY Ha yuacTke Nogauu BoAbl.

CVIFHGJ'I NepektoyeHnAa MOXET BMECTO 3TOro TakXe nocblnaTbCA ANCTaHUMOHHO Yyepes WnHY.

* Bxon AnA noaknioueHwAa KHonku «BeuepuHkan.
Mpy KpaTKOBPEMEHHOM HaXaTi PerynAaTop Ha creayllive 2 yaca NEepeKksIioyaeTcA B U3 PEXMMA MOHVKEHUA TeMnepaTypbl (Houb) B
PEeXVUM HOPMarbHOW TeMnepaTypsl (AeHb).
Mo NpowecTBuM ABYX YaCOB NPOUCXOANT 0BpaTHOE NEpPeK/IUEHNE B PEXIM (HOUbL).
37a thyHKuMA umeeT Bonee BLICOKWI NPUOPUTET, YEM BPEMEHHOI rpatvik nepeknoueHus, n bonee HA3KWA, YeM y BXOAA COKOHHbIA KOHTAKTY.

Linchposbie Bbixoabl
Mpubop ocHalleH YeThipeMA HecnoTeHunanbHEIMU LUGPOBLIMI BbIXOAAMN:

BeHTUNATOPHLIE CTYNEHW PEryNMPYITCA aBTOMATUYECKM (N0 PAacCOrNacoBaHio WAN NpeanoyTuTenbHee - Yepes Boixon Pl-perynatopa)

1K BpyuUHyto (ecnn BolbpaHa aTa dyHKUMA).

Mpy nomowwm KoHpurypauroHHoro MO MoxHO BbibpaTe 0T 1 A0 3 BEHTUMATOPHLIX CTYNEHEN.

B nitoboit MoMeHT BpemeHn MoxeT BbiTh akTuBHO He bonee oaHoN cTyneHn. Mexay CTyneHAMY NepeksIlyeHnAa UMeeTcA 3alnTHanA nayaa B 1c.

BcnomoratenbHele Beixoasl (nonynposoaHukossle pene) D04 v DOS sapesepsuposaHsl aAna byayulero npumeHeHna.
TeM He MeHee, BOSMOXHO AMCTaHUVWOHHOE ynpasreHne nmu yepesa wuHy, Modbus-agpeca cm. B Modbus-tabnuue.

Twvn/rpynna ToBapos 1 Mpumenenne
FM 020 WwmHHbIN Fieldbus-mopyns (Modbus) ana knvmaT-KOHBEKTOPOB, YCTPOWCTB OTOMMEHNA U KOHAWLMOHNPOBaHIA
MpuMeyaHne: [UNA PyYHOrO YNpaBseHuA 1 N3MepeHnA TeMNepaTypbl B MOMELLEHIM UCMOMb3YETCA aHaNoroBoe YCTPONCTBO A1A MOMELLEHI.
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Cxema nopkoueHna FMO020
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Aln TemnepaTypHbIi AaTumnk B nomeldeHnu, Pt1000 Q1 BeHTUAATOPHbBIN KOHBEKTOP - PeneriHan cTyneHb 1
GO OnopHbIi NoTeHUWan (3asemnexne) a2 BeHTUNATOPHbBIN KOHBEKTOP - PefieiHan CTyrneHb 2
Al2 HacTtpoiika Temnepatypel, Qa3 BeHTUAATOPHBIN KOHBEKTOP - PENenHan CTyneHb 3
noteHuromeTp 0...500 Om
COM Obuwwuin koHTakT gna A1, 32, A3
GO OnopHbIt noTeHuran (3asemnexne)
AI3 MepekntoyaTens cTynexein
[NA BEHTUNATOPHOIO KOHBEKTOpa D04 Beixon - nonynposoaHukosoe pene DO4
GO OnopHblit noTeHUMan (3a3emnexne) c4 Bbixoa - nonynposogHukosoe pene DO4
Al4 Bxop «TemnepaTypa» - He 3alecTBOBaH D05 Buixoa - nonynposogHukosoe pene DOS
GO OnopHbilt noTeHunan (3asemnenve) C5 Beixon - nonynposoaxukosoe pene DOS
GO OnopHbiit noTeHunan (sasemnexue) DO1  Beoixoa «BeHTunb otonnexunay,
AD1  Beixog «BeHTunb oTonnennsy 0..10 B LWM-mopynuposanHeii (G otH. GO)
AO2 Buixog «BenTunb oxnaxgeruay 0..10 B D02  Beoixoa «BeHTunb oxnaxaeHuay,
LUNM-momynupoBaHHsiii (G oTH. GO)
GO Obuian onopHaA Touka anA
K1+ ig’z‘/gyg’gjggg ¢ NNTAKOWEro HAMPAXEHNA, BXOAOB U BbIXOA0B
. +
K1 K DI1 Bxon «MpucytcTeuey
- Ag’;',gy;ms'(:;;“ N (nepekntoyeHne: NoHWXeHne / Hopm. TemnepaTypa)
K2+  KommyHukauns c GO O6uan onopHana Touka anq
JCTPOACTBOM B noveweHn RS485 + NUTaIOLEro HanpAXeHUA, BXOAOB U BbIXOA0B
K2-  KommyHukauus c DI2 Bxopn «OKOHHbI KOHTaKT»
yCTPOWCTBOM B nomelueHn RS485 - (nepekniouerne: Hopm. TemnepaTtypa/ noxnxkeHve - BbIKIT)
G HanpaxeHue nutanua 24V AC DI3 Bxon - nepekntoyaloLnii KOHTakT
GO OBLLMIt KOHTAKT AnA GO O6uan onopHana Touka anq
HanpaxeHue nutanua 24V AC NUTaKLWEro HanpAXeHusa, BX040B U BbIXOA0B
TE TexHUYeckoe 3a3emneHne D4 Bxon - nepeksntouatens «BeuepuHkay

28




DIP-nepekntoyatenn FMO020

USR K1 Bus (Gebaudeleittechnik)
INIT endet hier
USR

Benutzer-Schalter, nicht belegt

INIT

Setzt COM auf 9600, N, 8, 1
und die Adresse im
7777777777777777777777777 _ Gebé&udeleittechnik-Bus auf 1

\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\ BUS END
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\

rlpVIﬁprl CJ'IE,E[\/ET yETaHaEﬂMEaTb B 06ECTOUEHHOM COCTOAHWU. rlU,ElKJ'IIO‘uIEHVIE OO0JIXHO DCyLLLECTEJ'IFlTbCFl ncknunTensHo Kk besonacHo MBJ'IGMy Ha-
npAxXeHuio. Yulepb noHeceHHbIn BCNEACTBME HEUCNpPaBHOCTY npubopa, He MOANEXWUT YCTPAHEHMIO MO rapaHTWW; OTBETCTBEHHOCTb NPOU3BOAMTENA
VICK/KYaeTCA.

YctaHoBka nNpubopoB A0MXHE OCYLIECTBAATLCA TOMbKO ABTOPM30BAHHLIM NEPCOHaNoM. [eiCTBATENbHbI NCKUUTENBHO TEXHUYECKWE AaHHbIE W
yCJ'IUBMFl NOAKNKYEHNA, NPYBEAEHHbIE HA MNOCTaBAEMbIX C HpVIﬁGpaMVI aTtukeTkax /Tabnuukax n B D\/KUBGJ:[CTBBX no MDHTB)Ky n SKCI'I!'IyaTaLlI/WI. DT—
KNIOHEHUA OT MPeACTaB/EHHbIX B KATanore xapakTepucTUK AOMOSHUTENbHO HE YKa3biBalOTCA, HECMOTPA Ha MX BO3MOXHOCTb B CUNY TEXHWUYECKOrO
Nporpecca 1 NOCTOAHHOTO COBEPLUEHCTBOBAHMA Hallen npoaykuui. B cnyyae moamdvkaumn npubopos noTpebutenem rapaHTuitHele obAsaTenscTea
TepAloT cuny. 3kcnnyatauva B6anan 0bopynosaHuA, He COOTBETCTBYIOWEr0 HOPMaM 3/1IeKTPOMAarHUTHoi cosmecTumocTi (EMV), MOXeT BnnATb Ha
paboTty npubopos. HegonycTumo ncnonb3osaHne 4aHHoro npubopa B kaYeCcTBE YCTPOMCTBA KOHTPONA/ HABOEHNA, CRYXaLLEero UCKKYNTENBHO ANA
3alWWTLl 0N OT TPEBM 1 yrpo3bl ANA 3[0POBLA/XU3HN, @ TAKXE B KAUECTBE aBapUIHOTO BLIK/IKOYATENA YCTPOWCTB 1 MALWMH NV ANA aHANOrMUHbIX
3apau obecneuexna besonacHocTu.

PBGMprI KOpNycoB 1 KOPMYCHbIX I'\DMHBIU'IE)KHDCTBVI MOryT B OnpedesieHHbIX npeagenax oTAin4YaTbCA OT yKa3aHHbIX B JaHHOM pYyKOBOACTBE.
ameHeHne AOOKyMEeHTauuu He O0nyckaeTcA.

B cnydyae peknamaumm NPUHUMEKTCA UCKIHUYUTENBHO LUEeNbHbIE I'Ipl/lﬁﬂpbl B DpMFVIHaﬂbHDM ynakoBKe.

YKasaHua K MeXaHU4YecKoMY MOHTaXy:

MoHTax O0NXeH UCyLLleCTEﬂHTbCH c yhleTUM EUUTBGTCTEleLLlVIX, ,D,EI;ICTEVITEJ'Ibe\X AnA mMecta usmepeHua HPED.HMCEHMVI W cTaHpapToB [Hal'lp., npeg-

nucaHui ANA cBapouHeix paboT). B ocobeHHocTn creayeT npuHUMaTh BO BHUMAHWE:

- ykasaHua VDE/ VDI (coto3 HeMeukux 3MeKTPOTEXHWUKOB /COK3 HEMELKUX WHXEHepoB) K TEXHUYECKUM W3MEPEHWAM TeMnepaTypbl, AUPEeKTUBbI
no yCTPOWCTBaM M3MEPEHWNA TEMMepaTyphl

- [VPEKTUBLI N0 31EKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTY (MX CriefyeT npuaepXKuBaThcA)

- HenpemeHHo cneayeT naberaTb NapannensHoi NPOKNaaKkyn TOKOBEAYLINX NNHNR

- PEKOMEHOYeTCA NPUMEHATb BKPAHUPOBAHHYK NPOBOAKY; 3KpaH CredyeT Npu 8TOM C OAHOV CTOPOHbL MoHTUpoBaTh k DDC /PLC.

MoHTax creayeT ocyLleCTBATL C YUYETOM COOTBETCTBUA MPUNAraeMblx TEXHUYECKUX NapaMeTpoB TEPMOMETPA PeasnbHLIM YCI0BUAM 3KcnayaTauuu,
B ocobeHHoCTY:

- [nanasoHa namepeHna

- MaKcuMasbHO [0MYCTUMOro [8BfEHUA U CKOPOCTW NOToKa

- ponyctumblx konebaHun, Bubpauwii, yaapos (A.6. < 0,5 G).
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YkasaHua K npoayKkTam

B

kauecTse ObLmx KUMMEDHECKMX Ycnosun nmerot CWy NCKHUUTENbHO Hawn Ycnoswa, a Takke aencTeuTenbHble «Obwve YCNnoBuA NOCTaBku Npoaykuun

1 yCnyr AnA anekTpuiueckoil npombllneHHocTyy (ZVEIl) Bkntouas 0ononHUTENbHYI cTaThio «PaclunpeHHoe coxpaHeHue npas cobcTBEHHOCTUY.

Momumo aToro, CnefyeT yumTbiBaTh Crieaytuwne nosioxeHna:

Mepen ycTaHOBKOI 1 BBOAOM B 9KCN/lyaTaumio crieayeT NpounTaTh JaHHOE PYKOBOACTBO; A0MKHBI BbITh yuTeHbl BCe

Mepen ycTaHOBKOII 1 BBOAOM B 3KCN/yaTaLui0 CAeayeT NpounTaTh JaHHOE PyKOBOACTBO; AOMKHbI BbiTh YUTEHBI BCE NPUBEAEHHBIE B HEM ykasaHnAa!
Moakntouexne npubopa A0MXHO OCYLLECTBAATLCA UCK/KUNTENBHO K BE30NACcCHO Manomy HanpaAXeHo 1 B 06eCTOUEHHOM COCTORHNN.

Bo uzbexaHve nospexaeHni 1 0TKasos (Hanpumep, BCAEACTBIE HABOAOK) CedyeT UCNO0Nb30BaTb 3KPaHNPOBaHHYI0 NPoBoAKY, u3beraTb
napasnnesnbHol NpoKIaAky TOKOBEAYLWMX IMHUIA U YUUTEIBATE NPEANUCEHIA MO 3/1eKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTU.

[laHHblit nprbop crenyeT NpYMEHATL TOLKO N0 NPAMOMY HAa3HAUEHUID, YUUTBIBAA NPY 3TOM COOTBETCTBYOWMe npeanucanua VDE

(coto3a HeMeLKMX 3N1eKTPOTeXHNKOB), TpeboBaHuA, AeicTByow e B Baller cTpaHe, MHCTPYKLAN OPraHoB TEXHNYECKOro HaA30pa N MECTHBIX
opraHoBs aHeprocHabxeHvA. Hapnexut npuaepxmsBaTbcA TpeboBaHNi CTPOUTENbHBIX HOPM 1 NPaBUA, a Takxe TexHnku besonacHocTu n
nsberaTb yrpos 6esonacHocTn nwwboro poaa.

Mel He HECEM OTBETCTBEHHOGTY 3a yulepb 1 NOBPexXAeHNA, BO3HIKaKLW e BCIEACTBNE HENPaBUIbHOIO NPUMEHEHWA HaLLMX YCTPONGTB.
Yuiepb, BO3HVKLIUI BCEACTBNE HenpaBuibHoM paboTel npubopa, He NoANeXUT YCTPaHEHO MO rapaHTuu.

YcTaHoBKa nNprbopoB A0MXKHA 0CYLLECTBAATLCA TOMbKO KBANUGHNLMPOBAHHLIM NEPCOHANOM.

[lecTBNTENbHEI UCKNIOUNTENBHO TEXHNUYECKUE AaHHBIE U YCNIOBNA NOAKIKUEHVA, NPUBEAEHHLIE B NOCTABNAEMbIX C Npubopamu pykoBoacTeax
no MOHTB)K\/ n BKCI'II'IyBTaLLVIVI. OTKﬂDHEHI/IFl OT NpeAcTaB/IeHHbIX B KaTasnore XxapakTepucTuk A0N0NHUTENIbHO He yKaSbIEa}OTCﬂ, HECMOTpPA Ha ux
BO3BMOXHOCTb B CU/Y TEXHNUYECKOrO MPOrpecca 1 NoCTOAHHOM0 COBEPLIEHCTBOBAHUA HaLLER NPoayKLUMK.

B cnyuae moaundmkauny npubopos notpebutenem rapaHTuiiHele 06A3aTenscTea TEPAIOT CUNY.

He paspelwaeTca ucnons3osaxue npubopa B HenocpeAcTBEHHON HNN30CTU OT UCTOUHVKOB Tenna (HanpuMep, paanaTopoB OTOMNEHUA)

U1 CO3AaBaeMbIX VMW TEMNOBLIX NOTOKOB; CreayeT B 06A3aTensHOM Nopaake naberats NonafaHnA NPAMbIX COMHEUHbIX NYUeil U TeNI0BOro
VIBﬂyHEHVIH OT @HaNOrNYHbIX NCTOYHNKOB [MULLleIe 0OCBETUTESNIbHbIE I'IpI/IGU[JbI, ranoreHHble VISJ'I\/HaTEﬂM].

3kennyaTtauua 861mau 0bopynosaHua, He COOTBETCTBYIOLLEND HOPMaM 3/1EKTPOMAarHUTHoit cosmecTumocTu (EMV), moxeT BnuATL Ha paboTy
nprbopos.

Heponyctumo ncnonb3osaHve AaHHoro npubopa B kKaUecTBe YCTPOWMCTBA KOHTPONA/ HAabNOAEHUA, CNYXALLEro UCKKUNTENbHO ANA 3aLUNThI
Ntofeit 0T TPaBM 1 yrpo3bl ANA 3A0POBbA/ XN3HI, 8 TAKXE B KAUECTBE aBaPUIHOM0 BLIKMKOUATENA YCTPONCTB U MALUUH UKW ANA aHANOMMUHbLIX 3a4a4
obecneuexna besonacHocTu.

Pasmeptl KOpnycoB 1 KOPMYCHbIX NPUHAANEXHOCTE MOryT B ONpeaenéHHbIX Npeaenax 0TanYaThCA 0T yKa3aHHbIX B JaHHOM PYKOBOACTBE.
M3ameHeHve qokyMeHTaUnn He A0NyCKaeTcA.

B cnyuae peknamauuit NpUHYMAOTCA UCKITUNTESNbHO LieNbHbIe NPrbopel B 0PUTrHANBHOI yNakoBKe.

B HEM YK

Bo nsbexaHue nopun /ﬂOBPeX(ﬂeHMﬁ npeanoyTUTesibHO UCNOSb30BaHue SKPaHMPOBaHHOﬁ npoeogku. Cnenyer B 0bA3aTenbHOM
nopapke nsberatb napannenbuuﬁ npoknagku TokoBeaywmx NUHWIA 1 yuuTbiBaTbh TPEGDEaHlﬂﬂ SHEKTPDMEFHMTHDﬁ COBMECTUMOCTMH.

[aHHbie npubopbl crnedgyeT NpUMEHAT TOMbKO N0 MPAMOMY HasHaueHwto. [pu 3TomM HeobxoauMo pyKOBOACTBOBATHCA COOTBETCTBYHLWMMA
npeanucannamu VDE (coto3a HeMeLKnX 3MeKkTpoTexHnkos), TpeboBaHuAMK, AeCTBYOLWMMU B Ballei cTpaHe, MHCTPYKLUMAMU OpPraHoB TEXHWUYECKOro
Hagsopa W MECTHbIX OpraHoB 3HeprocHabxenwa. Haanexut npuoepxusaTbcA TpeboBaHW CTPOWTENbHBIX HOPM W MpPaBWsl, a TakkKe TEeXHWKU
6esonacHocTn 1 ns3berath yrpo3 beaonacHocTy nboro poaa. Mel He HECEM OTBETCTBEHHOCTY 3a yLiepb 1 NoBpexaeHnA, BO3HUKaILWE BCeACTBUE
HEMPaBUbHOrD MPUMEHEHWA HaWWX YCTPOMCTB MW HecobniaeHuA ykasaHuii PyKOBOACTBA MO 3KCMyaTauun. YCTaHOBKAa YCTPOWCTB AOMXHA
NPOVN3BOAUTLCA TOMLKO KBANMMNULMPOBAHHbIM MEPCOHANOM.
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